AIRROBO

Robot Vacuum Cleaner
User Manual

AIRROBO is a smart home appliance brand with a focus on Al-enabled technologies. Supported by a world-leading enterprise in humanoid robotics field, AIRROBO is aiming to bring
the most cutting-edge technology to more and more households around the globe, making smart home a new norm of life.
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Thank you for purchasing AIRROBO ROBOT VACUUM CLEANER (Hereinafter referred to as robot) .

« It is strongly recommended to read the user manual comprehensively, including proper use, safety
information and maintenance instructions for AIRROBO robot before using.

« The user manual offers instructions only. If any other situations that you encounter are not addressed
in this user manual, please contact our customer service support.airrobo@ubtrobot.com for product
technical support.

« This user manual will be updated upon new software or hardware updates, content and images will be
updated without further notice.

Part 1 Important information

1.1 Before first use

« Unbox it and remove all protective packaging and wrappings. Check if all parts are included.
« Before first use, please make sure that the power switch is switched on and you have
removed all obstacles from the surroundings. It will pass over each section of the floor
several times to build up the map through cleaning,

« The side brushes may occasionally flick small particles around, but the robot will pick them
up eventually. Please empty the dustbin after each use to guarantee the optimal
performance afterwards.

+ The robot may not be able to clean up dirt and dust if its dustbin is full. It is recommended
to clean the dustbin regularly.

« Please make sure that the packaging and wrappings are properly discarded or safely
stored. For safety purpose, please keep the packaging and wrappings away from infants

and children.

« Before cleaning, please make sure to install the two side brushes in the corresponding
positions of the robot and fasten them.

12 /A WARNING

+ Only authorized technicians are allowed to dismantle the robot. Users must not
dismantle or repair it.

« Please use the original adapter provided by the manufacture only. Incompatible
adapters may cause electric shock, fire, or damage to the robot.

+ Do not touch the plug or the adapter with wet hands.

« Please clear the floor before using the robot by removing all fragile and lightweight
items, such as cables, clothes, tissues and curtains, as they might get tangled in it.

« Do not use the robot to pick up cigarettes, lighters, matches or other flammable materials.



« Do not use force to bend the power cable and do not let it bear with pressure from heavy
or sharp objects.

+ Do not use the robot outdoors. It is only for using indoors.

« Do not sit on the robot or place any objects on top of it.

« Do not use the robot in a wet or damp environment.

« Only use the robot in the temperature range between 0°C and 45°C (degrees Celsius).

« Do not use the robot in a suspended environment. If you must use it in a suspended
environment, prevent it from accidentally falling with firm protective fences, as it may cause
personalinjury or property damage.

« Turn off the power if the robot left unused for an extended period.

« Inform everyone at home or in the office when the robot is working in the same place so
that no one trips over it.

« Disconnect the robot from the power supply before removing the battery.

« This appliance can be used by children aged from 8 years and above and persons with
reduced physical, sensory or mental capabilities or lack of experience and knowledge if they
have been given supervision or instruction concerning use of the appliance in a safe way and
understand the hazards involved. Children shall not play with the appliance. Cleaning and
user maintenance shall not be made by children without supervision.

« Children should be supervised to ensure that they do not play with the appliance.

« To maintain the robot and charging base, please turn off the robot first, unplug it from the
socket, and disconnect the power supply.

1.3 Battery and Charging

« Itis forbidden to incinerate the product. Even if it is severely damaged, the battery
may explode.

« Do not use any third-party batteries, or charging bases.

« Do not dismantle, repair, or modify the battery and charging base.

« Do not place the charging base near a heat source, such as heater.

« Do not wipe or clean the charging base with wet cloth or wet hands.

+ Do not throw away old batteries. The disposal of old batteries should be handled by a
professional recycling agency.

«If the power cord is damaged, it must be replaced by a professional technician
authorized by the manufacturer, for personal safety.

« Please make sure the robot is turned off and it's recommended to use the original
packaging during transportation.

«If unused for an extended period, please turn the robot off after having fully charged it
and store it in a cool and dry place.

« Charge the robot at least once every three months to avoid damage to the battery due
to excessive discharge.

« Use the right tool to take out the battery when needed. The power supply must be
disconnected when removing the battery. First, remove the bottom cover screw, then
open the bottom cover. Unplug the battery connector, and finally, remove the battery
from the battery compartment.

« Before discarding the robot, the battery must be removed from it.

« This appliance contains batteries that are non-replaceable. When the battery is at end of
life, the appliance shall be properly disposed of.

Part 2 Product overview
2.1 Packing list

Robot vacuum cleaner Charging base x 1 Power adapter x 1
(main brushx 1, dustbinx 1,
and filterx 1) x 1
e
O/ \0 _@®
o i e
OO 0O L8
Cleaning brush x 1 Remote controlx 1 User manual x 1
(without AAA batteries)

Filterx 1 Side brush x4 Warranty card x 1



- Main unit

-Charging base

Power indicator
Signal emission area

button Adapter port

Charging contacts

1 \ @ button

s @ ©

- Press the @ button to start/pause cleaning

+ Press the @ button to make the robot return
to the charging base.

+Press and hold @ +@ for 3 seconds to reset

the Wi-Fi.

-Remote control

Indicator — )
Reset Wi-Fi — — Charging

-Dustbin

Dustbin release
buckle

Notes:
Press the dustbin release buckle and use the other hand
to open the dustbin by opening the dustbin cover.

Button Function

Press and hold for 3 seconds to reset Wi-Fi. A
Reset Wi-Fi voice prompt will inform you that the robot is
resetting, and the indicator@will flash in orange

e G
° +— Direction: Forward
Direction: Left — I— Direction: Right
Top cover Start / Stop —| ¢
@

Suction Level — +— Switch languages
Bumper (©—— Spiral cleaning

@ | Charging Start returning to the base to charge
~ | Forward Move forward

Left Turn left

Right Turn right

Auto Cleaning—{) @&-{— Spot Cleaning

bl

Start / Stop Start or pause cleaning

Signal window

@

Suction Level |Increase the suction power of your robot

Power switch

L

Switch languages| Press and hold for 3 seconds to switch languages

) | Spiral cleaning | Start a spiral cleaning of current area

Side brush

Main wheel

Start an auto cleaning, finish with an edgg
cl attery|

Dustbin uto | Auto cleaning \esg(‘\?f%sasn(%;t%ro‘/;o charge when the
) & | Spotcleaning |Start a zigzag cleaning of current area
Cliff sensors
Charging
contacts
Installation and Use:
Caster wheel « Install two AAA batteries in the remote control battery compartment, making sure
Battery cover the positive and negative ends are pointing in the correct direction. Turn on the power
Main wheel switch on the side of the robot.
Main brush +When the robot is not connected to Wi-Fi network, you can still operate it with the

remote control.

through the remote control.

«If you press any direction button to start the robot when it is on the charging base,
the robot will pull out of the base and turn 180°, then you can control it remotely

« Remove the batteries if you will not use the remote control for a long time.



Part 3 Installation and operation

3.1 Connect the charging base

Assemble the charging base and plug the adapter into a wall socket.

Place the charging base against a wall and keep the surrounding space of about 1 meter
(3 feet) on either side and about 2 meters (6 feet) in front of the charging base clear of
any obstructions. The power indicator will be on to show good power connection.

3.2 Charging the robot for the first time
Place the robot on the charging base to charge, making sure that the contact points
are aligned with the charging base.

To better maintain the battery life:

(D Keep charging the robot for 4-6 hours before first use. When fully charged, the
indicator will stop blinking.

(@ During the normal use, the robot will automatically come back to its charging base,
connected to the power supply, to charge.

@ If the robot will not be used for a long time, please turn off the power after it is fully
charged and place itin a dry and cool environment. Please charge it every three months
to avoid irreversible damage to the battery.

Notes:

« Before using, remove the protective strip and bumper stopper on the bumper to guarantee
normal product use.

« The power switch is on the side of the robot, press / to turniton, and press O to turn it off.

« The robot will automatically return to the charging base when the battery runs low.

switch

3.3 App Download and Wi-Fi Connection

Notes: Please make sure the robot and mobile phone are both in the effective coverage
area of the same Wi-Fi router while connecting the robot to Wi-Fi. Please follow below
instructions or the prompts in the app to connect. If the connection fails, it's probably
because you are using a 5 GHs network. Please check out Common router setting method
and change it to 2.4GHz.

Q. AIRROBO o

1. Scan the QR code
or search AIRROBO in
App Store or Google
Play to download the
APP.

1.1 Please make sure
your phone is
connected to a
2.4GHz Wi-Fi network
and turn on the
Bluetooth before
downloading app.

2. Login the AIRROBO
APP. For new users,
please create your
account before login.

3. Click [Add device] or
press [+] to add the
robot.

1.2 Turn on the power
switch on the side of the
robot, and press the switch
to position /. The robot
can then enter the
configuration mode.

S B B Pt d
e

4. Selecta2.4GHz Wi-Fi network and enter
Wi-Fi name and password. Please note that

adual band with mixed mode (2.4GHz +

5GHz) or simply 5GHz Wi-Fi network will not

be able to connect the robot.




Tips:

1. Due to the update of Airrobo App, the
actual use may be slightly different from
the above. Please follow the current
in-app guides while using.

2. If your device is unable to be found or if
you are prompted with a configuration
timeout after pairing for several times,
please do as follows before trying again.
Resetting Wi-Fi connection on your
device: press and hold [©)] + [©)] for 3
seconds before turning on, turning off
and trying again.Clearing App cache:

Me - Settings - Clear Cache

3. The App is currently not compatible with
Android tablets and iPads.

4. To use the App properly, please turnon
Basic Google Services ifyou are using an
Android phone.

Done O welcmwumm.a

> —

5. Added successfully!
Click [Done] to enter
next step.

6. Now you can operate
the robot through the
AIRROBO APP.

3.4 Operation

@ Auto Cleaning

Once activated, the robot will plan the cleaning route in a zigzag pattern, and finish
cleaning by cleaning along rooms’ edge. When the cleaning is complete, it will
automatically return to the charging base to charge.

@ Spot cleaning

Use the remote control to place the robot or manually place itin a corner of the area to
be cleaned. Tap the Spot button in the App or press the Spot cleaning button@on the
remote control to active this mode, then it will start cleaning this area from current
placement, in zigzag route.

® Spiral cleaning

Use the remote control to place the robot or manually place it in the center of the area to
be cleaned. Tap the Spiral button in the App or press the Spiral cleaning button@on the
remote control to active this mode, then it will start cleaning this area from current
placement, in spiral route.

@ Edge cleaning
Once activated, the robot will find the wall and clean along the wall automatically. When
the cleaning is complete, it will return to the charging base to charge.

® Scheduled cleaning

Tap the Settings button in the app, set a cleaning time, then the robot will start to clean at
the specified time. When the cleaning is complete, it will go back to the charging base to
charge.

® Reset Wi-Fi

When you need to connect the robot with other mobile phone, or when the mobile
phone fails to connect to it, you need to reset the Wi-Fi. Press and hold both of the
Clean button@and the Home button @on the robot for 3 seconds, or press and
hold the Reset Wi-Fi button @ on the remote control for 3 seconds until you hear
the voice prompt. The Clean button((!y)on the robot will flash rapidly in orange,
indicating that the Wi-Fi has successfully been reset. Return to the main interface in
the App and click Add to connect the robot.

@ Suction level
Tap the Suction Level button on the remote control or in the app, then you can select
among Quiet, Standard, and Powerful.

Part 4 Cleaning and Maintenance

4.1 Cleaning the side brushes
Clean the side brushes and replace them if they are damaged.
Notes: Before replacing the side brushes, check the L & R marked on the two side

brgshes and make sure they match the corresponding marking at the bottom of the
robot.

4.2 Cleaning the main brush

« Turn off the robot. Press the two tabs on the main brush cover to remove the cover
and then remove the main brush on the right. Use the cleaning brush to remove hair
and other dirt from the main brush.

« Rinse the main brush under running water and do not replace it until it is dried
completely.

Main brush coverw

Main brush

Unlocking button for the dustbin



4.3 Cleaning the dustbin and filter

Hold the dustbin in a horizontal position and press the unlocking button to open the
dustbin cover - emptying the dustbin, removing the filter, and rinsing the dustbin, filter,
and sponge - and then once again assemble the dustbin, filter, and sponge into the
robot before drying it out.

Notes:

« Turn off the robot and disconnect the charging base’s plug before cleaning and
maintaining.

« Check there are no foreign matters that were vacuumed before cleaning.

« The filter lasts for 6 months; Please clean the filter once or twice a month.

« Make sure the dustbin, the filter and the sponge are completely dry before replacing
them.

« Do not expose the filter to direct sunlight for a long period.

Contact points
for charging

Charging

Part5 FAQ & Troubleshooting
5.1 FAQ

Cause and solution

Problem Type

1) When the battery runs low, place the robot on the charging base making sure
thatit's aligned with the contact points. It will charge automatically (if the battery

is completely out of power, it needs to be charged for a while before itis on).

2) The ambient temperature is too low (below 0 °C) or too high (above 45 °C). Please
use the robot in an environment with a temperature ranging from 0-45 °C).

Fails to power on

1) Remove the robot and check whether the charging base indicator is on. Make
sure both the charging base and the power adapter are properly plugged.
2) Clean the charging contact points of the robot and the base.

Fails to charge

1) There are too many obstacles near the charging base. Place the charging base
along the wall and make sure the area around is open.

2) The robot is too far away from the charging base to receive the signal. Try placing
it near the charging base.

Fails to go back to
the charging base

Abnormal noises

y The side brushes or wheels may be tangled by foreign matters. Please turn off the
while cleaning

robotand cleanit.

1) The dustbin is full. Please clean it.

2) The filter is clogged. Please clean it or replace it.

3) The side brush is entangled with foreign matters. Please clean the side
brush.

Cleaning ability
reduced, and dust
left behind

1) The Wi-Fisignal is poor. Try to use the robot in other places where the Wi-Fi
signalis good.

2) The Wi-Fi connection error. Reset the Wi-Fi and download the latest version of
the mobile app and try to connect again.

3) The password you entered might be incorrect.

4) The router used the 5 GHz band, while the robot supports the 2.4 GHz only.

Fails to connect to
the Wi-Fi network

The battery power is insufficient. The scheduled cleaning function works only
when battery power is > 20%. Please make sure the battery power is sufficient
when using the scheduled cleaning function.

Fails to perform
scheduled cleaning

Does the robot
consume power when | The power doesn’t consume a lot when the robot is on the charging base.
itis on the charging Placing it on the base helps the battery maintain its condition to the best.
base?

5.2 Troubleshooting
Fault voice prompt Problem and solution

Error 1: Please place the | The robot is tilted when started, please place it on a level ground and
robotona level ground | try again.

and restart it.

Please check if the Wi-Fi network is connected. Only 2.4GHz Wi-Fi

Error 2: Connection failed. network is supported.

Error 3: The robot is being

lifted, cleanup is paused. The robot is being lifted, please place it on the ground and try again.

Error 4: Left wheel is stuck,| Please remove obstacles around the wheels and try again.

Error 5: Right wheel is

ctuck Please remove obstacles around the wheels and try again.
uck.

Error 6: Main brush is Please remove the foreign object wrapped around the main brush and
stuck. try again.

Error 7: Side brush is stuck. | Please remove the foreign object wrapped around the side brush and

try again.




Error 8 PSD detector along

thewallis blocked. Please clean the dirt from the PSD detector at the side of the bumper.

Error 9: Cliff sensoris
blocked.

Error 10: Collision sensor
is stuck.

Please clean the dirt from the cliff sensor under the bumper.

Please remove the foreign object at the bumper.

Error 11: The power switch
on the robot should be
turned on when charging.

Please turn on the power switch on the side of the robot.

Error 12: Low battery,

please try again later. Please charge the robot to sufficient power and try again.

Notes:

-When the robot runs abnormally, the indicator flashes yellow, and its voice prompt
turns up. Please refer to the above tables to solve the problem.

- If the problem isn’t solved after troubleshooting, please contact the AIRROBO
after-sales service (e-mail: support.airrobo@ubtrobot.com). Do not disassemble the
robot yourself.

Part 6 Specifications

Dimensions 320*320*78mm Power adapter
Battery capacity | 2600mAh Output voltage |19V===
Working voltage 14.4v=== Output current  |0.6A
Battery Lithium battery Charging base
Chargingduration | <360min Input voltage ‘19V=
Dustbin capacity | 600ml

: Auto-chargin
Chargingmethods | | 10-Cl chgarggi/ng
Operating humidity| <90%RH
range SOV
Operating o
temperature range 0-45°C
Noise <65dB

Part 7 After-sales Service

AIRROBO provides a warranty that is processed in the most hassle-free way. This policy should be regarded
as a standard service policy that covers products that are sold only by online stores or authorized
distributors. Kindly contact us at support.airrobo@ubtrobot.com with your order receipt or other proof
of purchase for confirmation.

Notes: Consumables delivered with the product are not covered by warranty.

30 days Money-Back Guarantee for Any Reason:

Products provide a full refund within 30 days since the date the item was delivered to the designated
shipping address.

« The returned product must use the original packaging and include all product accessories.

« For non-quality related warranty claims, the buyer is responsible for shipping costs.

« Returns may be rejected if product does not meet the above requirements.

If the 30-day refund period is exceeded, you cannot request refund. If it is not purchased online,
please contact the authorized distributors.

Warranty Claims for Quality-Related Issues:

+ All quality-related defects on items sold directly by online stores or AIRROBO’s authorized resellers
are covered by an extensive warranty, starting from the date of purchase.

+ AIRROBO’s limited warranty is restricted to the country of purchase.

+ AIRROBO’s warranty are in addition to rights provided under local consumer laws and may vary
among countries.

+ Warranties on all replacements follow the same warranty timeframe as the original defective item.
« Warranties are invalid after fully refunded.

Process:

+ Buyer must provide sufficient proof of purchase.

+ AIRROBO must document what happens when buyers troubleshoot the product.

« The defective item’s serial number and visible proof depicting the defect are required.
« It may be necessary to return the product for quality inspection.

The buyer shall bear the freight in the following situations:

« Returning products for any reason other than a proven defect.

« Warranty claims on items taken outside the original country of purchase.

« Returning items claimed to have defects but certified by AIRROBO Quality Department to function
normally.

« Costs associated with unauthorized returns (Out-of-warranty returns).

Not Covered Under Warranty:

« Products without sufficient proof of purchase.

« Lost or stolen products.

« Items that have expired their warranty period.

« Non-quality-related issues (Out-of-warranty returns).

« Products repaired through 3rd parties.

+ Damage product caused by misuse (including but not limited to falls, extreme temperatures, water,
and operating improperly).

« Purchases from unauthorized resellers.

When returning items with a prepaid shipping, AIRROBO takes responsibility for damage or loss incurred
in transit.

When returning items for non-quality issues, the buyer takes responsibility for damage or loss incurred in
transit.

AIRROBO does not provide refunds for shipping damage for non-quality-related warranty claims.



Part 8 Declaration of Conformity

5.1 FCC Compliance Statement

Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void the
user's authority to operate the equipment.

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:
(1) this device may not cause harmful interference, and

(2) this device must accept any interference received, including interference that may cause undesired
operation.

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device, pursuant
to Part 15 of the FCC Rules.

These limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference in a residential
installation. This equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy and, if not installed
and used in accordance with the instructions, may cause harmful interference to radio communications.
However, there is no guarantee that interference will not occur in a particular installation. If this equipment
does cause harmful interference to radio or television reception, which can be determined by turning the
equipment off and on, the user is encouraged to try to correct the interference by one or more of the
following measures:

« Reorient or relocate the receiving antenna.

« Increase the separation between the equipment and receiver.

« Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is connected.
« Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

5.2 FCC Radiation Exposure Statement

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment.
This equipment should be installed and operated with a minimum distance of 20 cm between the radiator
and your body. This transmitter must not be co-located or operating in conjunction with any other
antenna or transmitter.

5.3ISEDC TO CANADIAN USERS

This device contains licence-exempt transmitter(s)/receiver(s) that comply with Innovation, Science and
Economic Development Canada’s licence-exempt RSS(s).

Operation is subject to the following two conditions:

(1) This device may not cause interference.

(2) This device must accept any interference, including interference that may cause undesired operation
of the device.

This Class B digital apparatus complies with Canadian ICES - 003.

This device complies with RSS - 247 of ISEDC. Operation is subject to the condition that this

device does not cause harmful interference.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR
d'Innovation, Sciences et Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts
de licence. L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes :

(1) L'appareil ne doit pas produire de brouillage;

(2) L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d'en
compromettre le fonctionnement.

Cet appareil numérique de la Classe B conforme a la norme NMB - 003 du Canada.

Cet appareil est conforme a lanorme RSS - 247 d'ISEDC. Le fonctionnement est soumis a la condition
que cet appareil ne provoque pas d'interférences nuisibles.

5.4 IC Radiation Exposure Statement

This equipment complies with IC radiation exposure limits set forth for an uncontrolled
environment. This equipment should be installed and operated with minimum distance of

20 cm between the radiator and your body. This transmitter must not be co-located or operating
in conjunction with any other antenna or transmitter.

Cet équipement est conforme aux limites d’exposition aux rayonnements de la IC établies pour
unenvironnement non contréé. Cet équipement doit étre installé et fonctionner a au moins 20cm de
distance d’un radiateur ou de votre corps. Cet émetteur ne doit pas étre co-localisé ou fonctionner en
conjonction avec une autre antenne ou un autre émetteur.

5.5 WEEE Disposal and Recycling Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WVEEE as in

directive 2012/19/EU) which should not be mixed with unsorted household waste. Instead, you
‘= ShOULd protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a
designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by
the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help prevent potential negative
consequences to the environment and human health. Please contact the installer or local authorities for
more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

5.6 EU Declaration of Conformity

Product description: Robot Vacuum Cleaner

Type designation(s): P20

Trademark: AIRROBO

Hereby we,

Name of manufacturer: Best Epoch Technology Co., Ltd

Address:2201, Block C1, Nanshan | Park, No. 1001 Xueyuan Road, Nanshan District, Shenzhen City, China
P.R declare under our sole responsibility that the product described above is in conformity with the
relevant Union harmonization legislations: European Directive (2014/53/EU)

The following harmonized standards and/or other relevant standards have been applied, which included
for Article 3.1a Health, Article 3.1b EMC, Article 3.2 Radio Spectrum requirements and Article 3.1a Electrical
Safety requirements:

ENIEC 55014-1:2021

EN IEC 55014-2:2021

EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021

EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021

ETSI EN 301 489-1V2.2.3 (2019-11)

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09)

EN 300 328 V2.2.2 (2019-07)

EN 62311:2020

EN 60335-2-2:2010+A11:2012+A1:2013

EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A15:2021

EN 62233:2008

The performed the conformity assessment according to the European Directive, The laboratory issuing
the report is Bay Area Compliance Laboratories Corp.(Dongguan).

The Technical Documentation (TD) .relevant to the product described above and which support this DoC
is available from the EU contact address on this Doc.

Signed for and on behalf of: Best Epoch Technology Co.,LTD.
Place: Shenzhen,China.
Name: Lucia Liu

Signature: (ucie Liu

Position: Certification Engineer
Date: May 27,2022



AIRROBO

Warranty Information

Our product is guaranteed to be free from manufacturing defects for a
period of 12 Months.

If your product becomes defective during this period, Electus Distribution
will repair, replace, or refund where a product is faulty; or not fit for intended
purpose.

This warranty will not cover modified product; misuse or abuse of the
product contrary to user instructions or packaging label; change of mind and
normal wear and tear.

Our goods come with guarantees that cannot be excluded under the
Australian Consumer Law. You are entitled to a replacement or refund for a
major failure and for compensation for any other reasonably foreseeable
loss or damage. You are also entitled to have the goods repaired or replaced
if the goods fail to be of acceptable quality and failure does not amount to a
major failure.

To claim warranty, please contact the place of purchase. You will need
to show receipt or other proof of purchase. Additional information
may be required to process your claim.

Any expenses relating to the return of your product to the store will
normally have to be paid by you.

The benefits to the customer given by this warranty are in addition to
other rights and remedies of the Australian Consumer Law in relation
to the goods or services to which this warranty relates.

This warranty is provided by:

Electus Distribution
Address 46 Eastern Creek Drive, Eastern Creek NSW 2766
Ph. 1300 738 555

F % | Tips: Scan the QR code to check and download the up-to-date E-manual and get discount on accessories.

English/Deutsch/B4s5&/Pycckuii/Frangais/Espaiiol/ltaliano included.

Best Epoch Technology Co., LTD

2201, Block C1, Nanshan | Park, No. 1001 Xueyuan Road,
Nanshan District, Shenzhen City, China P.R

©Best Epoch Technology Co., LTD. All Rights Reserved.

Google Play is a trademark of Google, Inc.

Apple, the Apple logo are trademarks of Apple, Inc.

The pictures of the product are for reference only and subject to change without notice.

A\URI 1300 738 555 / www.electusdistribution.com.au
[VRY.W support.airrobo@ubtrobot.com
support-eu@ubtrobot.com
support-jp@ubtrobot.com

w support-ru@ubtrobot.com

MADE IN CHINA



u Scannen Sie diesen
QR-Code fiir
Schritt-fiir-Schritt-Videos

El TR "‘_"IF

Staubsaugerroboter
Benutzerhandbuch

Bei der AIRROBO handelt es sich um eine Marke fir intelligente Haushaltsgerate mit dem Schwerpunkt auf KI-gestitzten Techniken. Unterstitzt von einem weltweit flihrenden Unternehmen im Bereich der
humanoiden Robotik verfolgt AIRROBO das Ziel, die modernste Technik in immer mehr Haushalte weltweit einzufiihren und das Smart Home zu einer neuen Lebensnorm zu machen.



Vielen Dank, dass Sie sich fiir den AIRROBO ROBOTERSTAUBSAUGER
(nachfolgend als Roboter bezeichnet) entschieden haben.

« Eswird dringend empfohlen, das Benutzerhandbuch vor der Verwendung des
AIRROBO-Roboters griindlich durchzulesen, einschliellich der Informationen zur
ordnungsgemalften Verwendung, Sicherheit und Wartung.

« Das Benutzerhandbuch enthalt nur Anweisungen. Sollten Sie auf andere Situationen
stoflen, die in dieser Bedienungsanleitung nicht behandelt werden, wenden Sie sich
bitte an unseren Kundendienst support-eu@ubtrobot.com, um technische
Unterstiitzung fiir das Produkt zu erhalten.

« Dieses Benutzerhandbuch wird bei neuen Software- oder Hardware-Versionen

Teil 1 Wichtige Informationen
1.1 Vor der ersten Verwendung

« Packen Sie es aus und entfernen Sie alle Schutzverpackungen. Priifen Sie, ob alle Teile
vorhanden sind.

« Vergewissern Sie sich vor der Verwendung, dass die Steckdose eingeschaltet ist und Sie
alle Hindernisse aus der unmittelbaren Umgebung entfernt haben. Er wird jeden
Abschnitt des Bodens mehrmals tiberfahren, um den Reinigungsplan zu erstellen.

« Die Seitenbiirsten konnen gelegentlich kleineren Partikeln (Hundefutter, Katzenstreu)
widerstehen, aber der Roboter wird sie schliellich alle entfernen. Bitte leeren Sie den
Staubbehdlter nach jeder Verwendung, um die maximale Leistung zu gewdahrleisten.

« Der Roboter ist moglicherweise nicht dazu fahig, Schmutz und Staub zu entfernen,
wenn sein Staubbehalter voll ist. Es wird empfohlen, den Staubbehélter regelmalig zu
reinigen.

« Bitte stellen Sie sicher, dass Sie die Verpackungen und Umhiillungen gemass den
obengenannten Kontrollen entsorgen oder sicher aufbewahren. Bitte halten Sie aus
Sicherheitsgriinden Ihre Babys, Kleinkinder und Kinder von diesem Produkt fern.

« Setzen Sie vor der Reinigung die beiden Seitenblrsten an den entsprechenden Stellen
des Roboters ein und befestigen Sie sie.

12 /A WARNUNG

+ Die Demontage des Roboters darf nur von autorisierten Technikern durchgefiihrt
werden. Die Anwender diirfen es nicht zerlegen oder reparieren.

« Verwenden Sie nur den vom Hersteller gelieferten Originalstecker. Die nicht
kompatiblen Stecker kdnnen elektrische Schldge, Schocks oder Schaden am Roboter
verursachen.

« Fassen Sie den Stecker oder den Adapter nicht mit nassen Handen an.

« Raumen Sie den Boden vor der Benutzung des Roboters auf und entfernen Sie alle
zerbrechlichen Gegenstande, Kabel, Kleidung, Papiere, Vorhdnge usw., da sie sich im
Roboter verfangen kénnten.

« Halten Sie den Roboter von Zigaretten, Feuerzeugen, Streichhdlzern oder anderen
brennbaren Materialien fern.
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« Biegen Sie das Netzkabel nicht gewaltsam, und belasten Sie es nicht mit schweren
oder scharfen Gegenstanden.

+ Verwenden Sie den Roboter nichtim Freien. Es ist nur fir die Verwendung in
Innenrdumen geeignet.

+ Setzen Sie sich nicht auf den Roboter und stellen Sie keine Gegenstande auf ihn.

« Verwenden Sie den Roboter nicht in einer nassen oder feuchten Umgebung.

« Verwenden Sie den Roboter nur in einem Temperaturbereich zwischen 0°C und 45°C
(Grad Celsius).

«+ Verwenden Sie den Roboter nicht in einer hdngenden Umgebung. Wenn Sie das
Gerédt in einer hdngenden Umgebung verwenden miissen, sollten Sie es mit Schutzgit
tern vor versehentlichem Herunterfallen bewahren, da dies zu Verletzungen oder
Sachschaden flihren kann.

« Schalten Sie den Strom ein, wenn der Roboter liber einen ldngeren Zeitraum nicht
verwendet wird.

« Informieren Sie alle sich im Umfeld befindenden Personen wenn sich der Roboter in
Betrieb befindet, damit niemand tiber ihn stolpert.

« Trennen Sie den Roboter von der Stromversorgung, bevor Sie den Akku entnehmen,
anschliessend kénnen Sie ihn verschrotten.

+ Dieses Gerat kann von Kindern ab 8 Jahren und Personen mit eingeschrankten
korperlichen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder mangelnder Erfahrung
und Kenntnis verwendet werden, wenn sie eine Aufsicht oder Unterweisung beziiglich
der sicheren Verwendung des Geréts erhalten haben und die damit verbundenen
Gefahren verstehen. Kinder dirfen nicht mit dem Gerét spielen. Die Reinigung und
Wartung des Benutzers darf nicht von Kindern ohne Aufsicht durchgefiihrt werden.

« Children should be supervised to ensure that they do not play with the appliance.

+ To maintain the robot and charging base, please turn off the robot first, unplug it
from the socket, and disconnect the power supply.

1.3 Batterien und Aufladen

+ Esistverboten, dasim Feuer zu entsorgen. Auch wenn sie stark beschadigt ist, kann
die Batterie explodieren.

« Verwenden Sie keine Batterien oder Ladestationen von Drittanbietern.

+ Die Batterien und die Ladestation dirfen nicht zerlegt, repariert oder verdndert
werden.

« Stellen Sie die Ladestation nicht in der Ndhe einer Warmequelle, z. B. einer Heizung,
auf.

+ Wischen oder reinigen Sie die Ladestation nicht mit einem feuchten Tuch oder den
Hénden.

+ Werfen Sie alte Batterien nicht weg. Die Entsorgung von Alt-Batterien sollte von
einem professionellen Recyclingunternehmen ausgefihrt werden.

« Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es aus Griinden der personlichen
Sicherheit von einem Fachmann, einer Wartungsabteilung oder einer ahnlichen
Abteilung des Herstellers ausgetauscht werden.



« Firden Transport stellen Sie bitte sicher, dass der Roboter ausgeschaltet ist, es wird
empfohlen, die Originalverpackung zu verwen den.

« Wenn Sie den Roboter Uiber einen ldngeren Zeitraum nicht verwenden, schalten Sie
ihn bitte aus, nachdem Sie ihn vollstédndig aufgeladen haben, und lagern Sie ihn an
einem kihlen und trockenen Ort.

+ Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle drei Monate auf, um eine Beschadigung
der Batterie aufgrund (iberméaRiger Entladung zu vermeiden.

+ Verwenden Sie das angemessene Werkzeug, um die Batterie bei Bedarf zu entnehmen.
Beim Entfernen der Batterie muss die Stromzufuhr unterbrochen werden. Entfernen Sie
zuerst die Schraube der unteren Abdeckung und 6ffnen Sie dann die untere Abdeckung.
Trennen Sie den Batteriestecker und entnehmen Sie die Batterie aus dem Batteriefach.

+ Bevor der Roboter entsorgt wird, muss die Batterie aus dem Roboter entfernt werden.

« Dieses Gerat enthalt Batterien, die nicht austauschbar sind. Wenn die Batterie am Ende
ihrer Lebensdauer angelangt ist, muss das Gerdt ordnungsgemaf entsorgt werden.

Teil 2 Produktiibersicht
2.1 Packliste

Roboter-Staubsauger Ladestation x 1 Netzadapter x 1
(Hauptburste x 1, Staubbehalter x 1,
und Filterx 1) x 1

———

4B
i

ARROBO

Reinigungsbiirste x 1 Fernbedienung x 1 Benutzerhandbuch x 1
(ohne AAA-Batterien)

Filterx 1 Seitenblrste x 4 Schnellstart-Anleitung x 1
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« Haupteinheit

elC)

Taste

K @ Taste

«Driicken Sie die Taste @ zum
Starten/Pausieren der Reinigung

«Driicken Sie die Taste @ , um den Roboter
zur Ladestation zuriickkehren zu lassen.
«Driicken und halten Sie @ + @ fiir 3
Sekunden gedriickt, um das Wi-Fi
zurlickzusetzen.

Obere Abdeckung

Stolstange
Signalfenster

Netzschalter

Seitenbrste

Hauptrad

Staubbehalter

Ladekontakte
7;

Nachlaufrad
Batterieabdeckung
Hauptrad
Hauptbirste




« Ladestation

« Staubbehilter

Leistungsanzeige
Bereich der
Signalausstrahlung
Adapter-Anschluss Staubbehilter-
Ladekontakte Abdeckung
Entriegelungsschnall
efiirden
Staubbehalter
Hinweise:
Driicken Sie auf die Entriegelungsschnalle des
Staubbehalters und benutzen Sie die andere Schnalle,
um den Staubbehalter zu 6ffnen, wéhrend Sie den
Deckel 6ffnen.
« Fernsteuerung
Taste Funktion
Anzeiger ——o Driicken Sie 3 Sekunden lang, die Lautstérke der Sprachansage
Wi-Fi zu FUCkSE‘[ZEﬂ*‘@ 7 Aufladetaste 72 |Wi-Fi zuriicksetzen | wird erh6ht, wenn der Roboter zuriickgesetzt wird, und

die Anzeige der Taste © blinkt Orange.

|Aufladetaste Starten Sie die Riickkehr zur Ladestation zum Aufladen

>

Vorwrts Vorwarts bewegen

— Richtung: Vorwarts
Richtung: Links — [ Richtung: Rechts
Start/Stopp—
<
Ansaugebene* @— Sprache umschalten

O—— Spjralférmw‘ge
Automatische—{) @»_‘ Reinigung

Links Links abbiegen

Rechts Rechts abbiegen

z

Reinigung starten oder unterbrechen

Reinigung L " b Erhdhen Sie die Saugleistung Ihres
Punktuelle Reinigung & |pnsaugebene
@, [Sprache Driicken Sie 3 Sekunden lang, um die Sprache zu
& |umschatten wechseln
. Starten Sie eine spiralformige Reinigung des aktuellen
©_|Reiniguny Kleinen Bereichs
Starten Sie eine automatische Reinigung, beenden Sie
ARROBO |Automatische diese mit einer Randreinigung und kehren Sie zur
Auto [Reinigung Ladestation zuriick, wenn er Batteriestand weniger als
20% betragt
Punktuelle Starten Sie eine Zickzack-Reinigung des aktuellen
= Reinigung Kleinen Bereichs.
Installieren:

+ Legen Sie zwei AAA-Batterien in die Fernbedienung ein und achten Sie darauf, dass die
positiven und negativen Enden den Markierungen im Batteriefach entsprechen. Schalten
Sie den Schalter an der Seite des Roboters ein.

« Wenn der Roboter nicht mit dem Wi-Fi-Netzwerk verbunden ist, kdnnen Sie ihn mit der
Fernbedienung bedienen.

+ Wenn Sie eine beliebige Richtungstaste drlicken, um den Roboter zu starten, fahrt er ein
Stiick zurtick und dreht sich um 180°, wenn er auf der Ladestation steht.

« Entnehmen Sie die Batterien, wenn Sie die Fernbedienung liber einen ldngeren
Zeitraum nicht benutzen.
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Teil 3 Installation und Betrieb

3.1 AnschlieBen der Ladestation

Montieren Sie die Ladestation und schalten Sie den Adapter ein.

Stellen Sie die Ladestation in der Nahe einer Wand auf und entfernen Sie Hindernisse
ca. 1 m auf beiden Seiten und ca. 2 m vor dem Roboter. Die Signallampe an der
haltet sein.

Ladestation muss eingesc

3.2 Erstes Aufladen des Roboters

Stellen Sie den Roboter zum Aufladen auf die Ladestation und achten Sie darauf,
dass die Kontaktpunkte mit der Ladestation ausgerichtet sind.

Um die Lebensdauer der Batterie zu verldngern:

(@ Laden Sie den Roboter vor der Verwendung 4-6 Stunden lang auf. Wenn das Gerat
vollstandig aufgeladen ist, hort die Anzeige auf zu blinken.

@ Wahrend der normalen Verwendung kehrt der Roboter zum Aufladen automatisch zu
seiner Ladestation zurlick, die mit dem Stromnetz verbunden ist.

(® Wenn der Roboter fir ldngere Zeit nicht benutzt wird, schalten Sie ihn bitte aus,
nachdem er vollstandig aufgeladen ist, und stellen Sie ihn in eine trockene und kiihle
Umgebung. Bitte laden Sie ihn alle drei Monate auf, um irreversible Schaden an der
Batterie zu vermeiden.

Anmerkungen:

+ Entfernen Sie vor dem Gebrauch den Schutzstreifen an der Stof3stange, um die normale
Verwendung des Produkts zu gewahrleisten.

« Der Netzschalter befindet sich an der Seite des Roboters. Driicken Sie auf I, umihn
einzuschalten, und auf ,,0%, um ihn auszuschalten.

« Der Roboter kehrt automatisch zur Ladestation zuriick, wenn der Akku leer ist.




3.3 App-Download und Wi-Fi-Verbindung

Hinweise: Die AIRROBO App funktioniert nur mit Robotern tiber Wi-Fi. Bitte schalten
E Sie den Roboter ein und stellen Sie eine Wi-Fi-Verbindung her, wenn Sie die App

ausfiihren. Wenn die Verbindung fehlschlégt, liegt das wahrscheinlich daran, dass Sie

ein 5GHz-Netz verwenden. Bitte Uberpriifen Sie die gangige Router-Einstellmethode

und dndern Sie sie auf 2,4 GHz.

Q AIRROBO ]

1. Scannen Sie den
QR-Code oder suchen Sie
im App Store oder bei
Google Play nach
AIRROBO, um die APP
herunterzuladen.

Log in

1.1 Bitte vergewissern Sie
sich, dass Ihr Telefon mit
dem 2,4-GHz-Wi-Fi-Netz
verbunden ist und
schalten Sie Bluetooth
ein, bevor Sie die App
herunterladen.

2. Logen Siesich in der
AIRROBO APP ein. Neue
Anwender erstellen bitte
ein Konto, bevor sie sich
anmelden.

3. Klicken Sie auf [Gerat
hinzufiigen] oder driicken
Sie [+], um den Roboter
hinzuzufiigen.

1.2 Schalten Sie den
Schalter an der Seite des
Roboters ein.Der Roboter
kann dannin den
Konfigurationsmodus
wechseln.(Driicken Sie auf
I, umihn einzuschalten)

2 e B bt
e

4, Wahlen Sie ein 2,4-GHz-Wi-Fi-Netzwerk aus
und geben Sie den Wi-Fi-Namen und das
Passwort ein. Bitte beachten Sie, dass ein
Dualband mit gemischtem Modus (2,4GHz +
5GHz) oder ein einfaches 5GHz-Wi-Fi-Netzwerk
den Roboter nicht verbinden kann.
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Tipps:
Done S 1. Aufgrund der Aktualisierung der Airrobo-App
e kann die tatsachliche Verwendung leicht von
= der oben genannten abweichen. Bitte folgen
L] @ rom Sie bei der Verwendung den aktuellen

Anleitungen in der App.

5. Erfolgreich

L]

6. Sie konnen den

2.Wenn nach mehrmaligem Pairing Ihr Gerat
noch nicht gefunden werden kann oder stets
eine Zeitiiberschreitung bei der Konfiguration
berichtet wird, gehen Sie bitte wie folgt vor,
bevor Sie es erneut versuchen: WiFi-Verbindung
auf dem Gerat zuriicksetzen: Zuerst (O] + [©)]
3 Sekunden lang gedrlickt halten, danach das
Gerat ausschalten und neu starten. App-Cache
leeren: Ich - Einstellungen - Cache [6schen.

3. Die App ist derzeit nicht mit Android-Tablets

hinzugefiigt! Klicken Roboter jetzt anhand und iPads kompati

) ; patibel.

Sleaufu[Fert\g], um der AIRROBOAPP 4.Um die App richtig nutzen zu kdnnen,
zum ndchsten Schritt  steuern.

aktivieren Sie bitte “Basic Google Services”

zu gelangen. bei der Verwendung.

3.4 Beginnen Sie mit der Arbeit

@ Automatische Reinigung

Nach dem Start plant der Roboter den Reinigungspfad in einem Zickzackmuster und
reinigt dann entlang der Zimmerkante. Nach Abschluss der Reinigung kehrt das Gerat
automatisch zur Ladestation zuriick, um sich aufzuladen.

@ Punktuelle Reinigung

Verwenden Sie die Fernbedienung, um den Roboter zu bedienen, oder platzieren Sie ihn
direkt in der unteren linken Ecke des zu reinigenden Bereichs und tippen Sie auf die
Spot-Taste in der App oder driicken Sie die Spot-Reinigungs- @Taste auf der
Fernbedienung, er startet dann eine Zickzack-Reinigung des Bereichs von der aktuellen
Position aus und kehrt nach.

(3 Spiralformige Reinigung

Verwenden Sie die Fernbedienung, um den Roboter zu bedienen, oder platzieren Sie ihn
in einem auf die Reinigung ausgerichteten Bereich, tippen Sie in der App auf die Taste
,Spirale“oder drlicken Sie auf die ,,Spiralreinigungs“@—Taste auf der Fernbedienung.
Er fihrt dann die Reinigung von der aktuellen Position aus durch und kehrt nach.




@ Kantenreinigung

Tippen Sie in der App ,Rand “-Schaltflache. Der Roboter erkennt die Wand und reinigt
automatisch an der Wand entlang. Wenn die Reinigung abgeschlossen ist, kehrt das
Gerat zum Aufladen zur Ladestation zuriick.

(® PlanmaéRige Reinigung

Tippen Sie auf die ,Einstellungen“-Schaltflédche in der App, bestimmen Sie einen
Reinigungstermin, und der Roboter beginnt zur angegebenen Zeit mit der Reinigung,
Wenn die Reinigung abgeschlossen ist, kehrt das Gerat zum Aufladen zur Ladestation
zuriick.

(® Wi-Fi zuriicksetzen

Wenn Sie den Roboter mit einem anderen Mobiltelefon verbinden missen oder wenn
das Mobiltelefon keine Verbindung herstellen kann, halten Sie die Reinigungs () -Taste
und die ,Home*“ @)-Taste 3 Sekunden lang gedriickt oder halten Sie die Wi-Fi &) -Taste
auf der Fernbedienung 3 Sekunden lang gedrlickt, bis Sie die Sprachansage horen. Die
Anzeige der Reinigungs (())-Taste blinkt dann schnell Orange und zeigt damit an, dass das
Wi-Fi erfolgreich zuriickgesetzt wurde.Kehren Sie zur Hauptschnittstelle zuriick und
klicken Sie auf Hinzufligen Vous pouvez rajouter |'aspirateur robot dans l'interface
principale de 'application.

@ Ansaugmodus
Tippen Sie auf die Ansaugtaste auf der Fernbedienung oder in der App und wahlen Sie
zwischen den Ansaugmodi Leise, Standard, und Stark.

Teil 4 Reinigung und Wartung

4.1 Reinigung der Seitenbiirsten

Reinigen Sie die Seitenbirsten und ersetzen Sie sie, wenn sie beschadigt sind.
Anmerkungen: Bevor Sie die Seitenblrsten ersetzen, Uberpriifen Sie die
Markierungen L und R auf den beiden Seitenblirsten und stellen Sie sicher, dass sie
mit den entsprechenden Markierungen an der Unterseite des Roboters
Ubereinstimmen.

4.2 Reinigung der Hauptbiirste

«+ Schalten Sie den Roboter ein. Driicken Sie auf die beiden Laschen an der
Hauptbirstenabdeckung, um die Abdeckung zu entfernen, und entnehmen Sie
dann die Hauptblirste auf der rechten Seite. Verwenden Sie die Reinigungsbiirste,
um Haare und anderen Schmutz von der Hauptbiirste zu entfernen.

« Spllen Sie die Hauptblrste unter flieRendem Wasser ab und setzen Sie sie erst
wieder ein, wenn sje vollstandig getrocknet ist.

Hauptbiirstenab W

deckung

Entriegelungstaste flr den
Staubbehalter
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4.3 Reinigung des Staubbehilters und des Filters

Halten Sie den Staubbehélter waagerecht und driicken Sie die Entriegelungstaste, um
den Deckel des Staubbehélters zu 6ffnen. Entleeren Sie den Staubbehalter, entneh-
men Sie den Filter und spiilen Sie den Staubbehélter, Filter und Schwamm aus, bevor
Sie ihn wieder in den Roboter einsetzen und trocknen.

Hinweise:

« Schalten Sie den Roboter ein und trennen Sie den Stecker von der Ladestation,
bevor Sie ihn reinigen und warten.

« Uberprifen Sie, dass keine Fremdkarper vorhanden sind, die vor der Reinigung
aufgesaugt wurden.

+ Der Filter halt 6 Monate; bitte reinigen Sie den Filter ein- bis zweimal pro Monat.

+ Vergewissern Sie sich, dass der Staubbehalter, der Filter und der Schwamm
vollsténdig trocken sind, bevor Sie sie wieder einsetzen.

+ Setzen Sie den Filter nicht Gber einen langeren Zeitraum dem direkten Sonnenlicht
aus.

Ladekontaktstellen

Teil5 FAQ & Fehlerbehebung
5.1 FAQ
Problemtyp

Ursache und Losung

1) Wenn der Akku leer ist, stellen Sie den Roboter auf die Ladestation und achten
Sie darauf, dass er mit den Kontaktstellen ausgerichtet ist. Es [ddt sich automatisch
auf (wenn der Akku véllig entladen ist, muss er eine Zeit lang aufgeladen werden,
bevor er eingeschaltet wird).

2) Die Umgebungstemperatur ist zu niedrig (unter 0 °C) oder zu hoch (iiber 45 °C).
Bitte verwenden Sie den Roboter in einer Umgebung mit einer Temperatur von
0-45°C).

1) Entfernen Sie den Roboter und tiberpriifen Sie, ob die Anzeige der Ladestation
aktiviert ist. Vergewissern Sie sich, dass sowohl die Ladestation als auch der

Lasstsich nicht
einschalten

Lasst sich nicht

aufladen Netzadapter ordnungsgeméss angeschlossen sind.

2) Reinigen Sie die Ladekontaktstellen des Roboters und der Station.

1) Esbefinden sich zu viele Hindernisse im Umfeld der Ladestation. Stellen Sie die
Kehrt nicht zur Ladestation an der Wand auf und achten Sie darauf, dass der Umfeld der
Ladestation zuriick Ladestation herum freiist.

2) Der Roboter st zu weit von der Ladestation entfernt, um das Signal zu
empfangen. Versuchen Sie, es in der Nahe der Ladestation zu platzieren.




Ungewdhnliche
Gerdusche bei der
Reinigung

Die Seitenbiirsten oder Rader konnen sich durch Fremdkorper verheddern. Bitte
schalten Sie den Roboter aus und reinigen Sie ihn.

Verminderte
Reinigungsfahigkeit
und

zuriickbleibender
Staub

1) Der Staubbehalter ist voll. Bitte reinigen Sie es.

2) Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen oder ersetzen Sie es.

3) Die Seitenbiirste ist mit Fremdkorpern verunreinigt. Bitte reinigen Sie
die Seitenbiirste.

Die Verbindung zum
Wi-Fi-Netzwerk wird
nicht hergestellt

1) Das Wi-Fi-Signalist schwach. Versuchen Sie, den Roboter an anderen Orten zu
verwenden, an denen das Wi-Fi-Signal stark genug ist.

2) Der Wi-Fi-Verbindungsfehler. Setzen Sie das WLAN zurick, laden Sie die
neueste Version der mobilen App herunter und versuchen Sie erneut, eine
Verbindung herzustellen.

3) Dasvon Ihnen eingegebene Passwort ist moglicherweise falsch.

4) Der Router verwendet das 5-GHz-Band, wahrend der Roboter nur das
2,4-GHz-Band unterstditzt.

Die Batterieleistung ist unzureichend. Die geplante Reinigungsfunktion

Fiihrt die planmaRige | funktioniert nur, wenn der Batteriestand > 20% ist. Vergewissern Sie sich, dass

Reinigung nicht durch | die Batterieleistung ausreichend ist, wenn Sie die geplante Reinigungsfunk-
tion verwenden.

Verbraucht der

Staubsaugerroboter | Der Stromverbrauch ist nicht sehr hoch, wenn der Roboter auf der Ladestation

Strom, wenn er sich steht. Wenn Sie ihn auf die Ladestation stellen, kann der Akku seinen Zustand

aufderLadestation | am besten aufrechterhalten.

befindet?

5.2 Fehlersuche

Sprachansagenstorung Problem und Lésung

Fehler 1: Bitte stellen Sie den
Roboter auf eine ebene Flache und

starten Sie ihn neu.

Der Roboter ist beim Starten gekippt. Bitte stellen Sie ihn
auf einen ebenen Boden und versuchen Sie es erneut.

fehlgeschlagen.

Fehler 2: Die Verbindung ist

Uberpriifen Sie bitte, ob das WLAN-Netzwerk
angeschlossen ist. Es wird nur ein
2,4-GHz-WLAN-Netzwerk unterstiitzt.

Fehler 3: Beim Anheben des
Roboters werden die Reinigungsar-
beiten unterbrochen.

Der Roboter wird angehoben, bitte stellen Sie ihn auf den
Boden und versuchen Sie es erneut.

Fehler 4: Das linke Rad klemmt.

Bitte entfernen Sie Hindernisse um die Rader und
versuchen Sie es erneut.

Fehler 5: Das rechte Rad klemmt.

Bitte entfernen Sie Hindernisse um die Rader und
versuchen Sie es erneut.

Fehler 6: Die Hauptbiirste klemmt.

Bitte entfernen Sie den Fremdkorper, der sich um die
Hauptbiirste gewickelt hat, und versuchen Sie es erneut.
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Fehler 7: Die Seitenbiirste klemmt.

Bitte entfernen Sie den Fremdkorper um die Seitenbiirste und
versuchen Sie es erneut.

Fehler 8: Der PSD-Detektor entlang
der Wand ist blockiert.

Bitte reinigen Sie den Schmutz von dem PSD-Detektor an der Seite des
StoRfangers.

Fehler 9: Der Cliff-Sensor ist blockiert.

Bitte reinigen Sie den Schmutz vom Klippensensor unter der
StoRstange.

klemmt.

Fehler 10: Der Kollisionssensor

Bitte entfernen Sie den Fremdkorper an der StoRstange.

eingeschaltet sein.

Fehler 11: Der Netzschalter am
Roboter sollte beim Aufladen

Bitte schalten Sie den Ein-/Aus-Schalter an der Seite des Roboters ein.

Fehler 12: Schwache Batterie, bitte
versuchen Sie es spater noch einmal.

Bitte laden Sie den Roboter mit ausreichender Leistung auf und
versuchen Sie es erneut.

Anmerkungen:

« Wenn der Roboter nicht ordnungsgemaf funktioniert, blinkt die Anzeige gelb und die
Sprachansage ertdnt. Bitte beachten Sie die obigen Tabellen, um das Problem zuldsen.
+ Wenn das Problem nach der Fehlerbehebung nicht gelést ist, wenden Sie sich bitte an
den AIRROBO-Kundendienst (E-Mail: support-eu@ubtrobot.com). Nehmen Sie den
Roboter nicht selbst auseinander.

Teil 6 Spezifikationen
| zubehsr |

des Staubbehilters

Abmessungen 320*320*78mm Netzadapter
Ausgangsspannung 19vV===

Akku-Kapazitat 2600mAh Ausgangsstrom 0,6A
Betriebsspannung 14,4V=== Ladestation

) Eingangsspannung [19v===
Batterie Lithium-Batterie
Dauer der Aufladung | <360min
Fassungsvermogen 600ml

Automatische

Lademethoden Aufladung/manuelle
Aufladung

Betriebsfeuchtigkeits- | <ggoprH

bereich

Betriebstempera- . ACO

turbereich 0-45°C

Schall <65dB




Teil 7 Kundendienst

AIRROBO bietet eine Garantie, die auf die unkomplizierteste Weise abgewickelt wird. Diese
Police sollte als Standard-Service-Police betrachtet werden, die Produkte abdeckt, die nur
von Online-Shops oder autorisierten Handlern verkauft werden. Bitte kontaktieren Sie uns
Uiber support-eu@ubtrobot.com und legen Sie uns Ihren Bestellschein oder einen
anderen Kaufbeleg zur Bestatigung vor.

Hinweise:
+ Die mit dem Produkt gelieferten Verbrauchsmaterialien sind von der Garantie ausgeschlossen.

30 Tage Geld-zuriick-Garantie fiir jeden Grund:

Die Produkte bieten eine vollstandige Rickerstattung innerhalb von 30 Tagen ab dem Datum, an
dem der Artikel an die angegebene Lieferadresse geliefert wurde.

« Das zurlickgegebene Produkt muss in der Originalverpackung und mit sémtlichem Zubehor
zuriickgeschickt werden.

+ Beinicht qualitatsbezogenen Garantieanspriichen ist der Kaufer fir die Versandkosten
verantwortlich.

« Riicksendungen kdnnen zuriickgewiesen werden, wenn das Produkt die obengenannten
Anforderungen nicht erfiillt.

Wenn die 30-tagige Riickerstattungsfrist iiberschritten ist, konnen Sie keine Riickerstattung mehr
beantragen. Wenn es nicht online gekauft wurde, wenden Sie sich bitte an die autorisierten
Vertriebshandler.

Gewahrleistungsanspriiche bei Qualitatsproblemen:

« Furalle Qualitatsmangel an Artikeln, die direkt von Online-Shops oder den autorisierten
AIRROBO-Héndlern verkauft werden, gilt eine umfassende Garantie ab dem Kaufdatum.

+ Die eingeschrankte Garantie von AIRROBO ist auf das Land des Kaufs beschrankt.

« Die Garantie von AIRROBO gilt zusétzlich zu den Rechten, die nach den értlichen Verbraucherge-
setzen gewdhrt werden und kann von Land zu Land unterschiedlich sein.

« Fralle Ersatzprodukte gilt derselbe Gewahrleistungszeitraum wie fiir das urspriingliche defekte
Produkt.

« Die Garantien werden nach vollstédndiger Riickerstattung ungiiltig.

Verfahren:

+ Der Kaufer muss einen ausreichenden Kaufnachweis erbringen.

« AIRROBO muss dokumentieren, was vorkommt, wenn Kaufer Probleme mit dem Produkt
beheben.

+ Die Seriennummer des mangelhaften Artikels sowie ein sichtbarer Beweis, der den Fehler anzeigt,
sind erforderlich.

« Eskann notwendig sein, das Produkt zur Qualitatskontrolle zurlickzusenden.

In den folgenden Féllen tragt der Kaufer die Frachtkosten:
« Bei der Riickgabe von Produkten aus einem anderen Grund als einem nachgewiesenen Fehler.
+ Garantieanspriiche fiir Artikel, die auBerhalb des urspriinglichen Kauflandes verbracht werden.

« Die Riicksendung von Artikeln, die angeblich Méngel aufweisen, jedoch von der
AIRROBO-Qualitatsabteilung als normal funktionierend bestatigt wurden.

+ Kosten im Zusammenhang mit nicht genehmigten Riicksendungen (Riicksendungen auRerhalb
der Garantiezeit).

18

Nicht von der Garantie abgedeckt:

Produkte ohne ausreichenden Kaufnachweis.

Verlorene oder gestohlene Produkte.

Artikel, deren Garantiezeit abgelaufen ist.

Nicht qualitdtsbezogene Probleme (Ricksendungen aufierhalb der Garantiezeit).

Durch Dritte reparierte Produkte.

Schaden am Produkt, die durch unsachgemafen Gebrauch verursacht wurden (einschliellich,
aber nicht beschrankt auf Stiirze, extreme Temperaturen, Wasser und unsachgemafe Bedienung).
+ Kéaufe bei nicht-autorisierten Wiederverkaufern.

Bei der Riicksendung von Artikeln mit vorausbezahltem Versand tibernimmt AIRROBO die
Verantwortung flir Schdden oder Verluste, die wahrend des Transports entstehen.

Bei der Riicksendung von Artikeln aus nicht-qualitatsbezogenen Griinden, tibernimmt der Kaufer die
Verantwortung flir Schdden oder Verluste, die wahrend des Transports entstanden sind.

AIRROBO bietet keine Riickerstattung fiir Transportschaden bei nicht-qualitatsbezogenen
Garantieanspriichen.



1 Scannez ce code QR
pour des vidéos
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Aspirateur Robot
Manuel de ['Utilisateur

AIRROBO est une marque d'appareils ménagers intelligents axée sur la technologie de ['IA. Soutenu par le leader mondiale de la robotique humanoide, AIRROBO vise a apporter
une technologie de pointe a de plus en plus de foyers dans le monde, vous aide a ouvrir une toute nouvelle fagon de vivre.



Merci d'avoir acheté I'ASPIRATEUR ROBOT AIRROBO (ci-aprés dénommé robot).

« Nous vous recommandons de lire attentivement ce manuel d'utilisateur et bien comprend le contenu
avant de 'utiliser, ce qui comprend ['utilisation correcte de ['appareil, les informations de sécurité et les
instructions d'entretien du ROBOT AIRROBO.

« Le manuel d'utilisateur ne fournit que des instructions du produit. Si vous rencontrez d'autres
problemes qui ne peuvent pas étre résolus par ce manuel, veuillez contacter notre service client
support-eu@ubtrobot.com pour une assistance de niveau professionnel.

* Les contenus et les images de ce manuel d'utilisateur seront mis a jour grace aux mises a jour
automatiques du logiciel ou du matérielles. Nous sommes désolés de ne pas vous informer séparément.

Partie 1 Informations Importantes

1.1 Avant la premiére utilisation

Avant d'utiliser ce robot aspirateur, veuillez lire ces instructions dans leur intégralité:

« Ouvrez l'emballage, puis vérififiez que toutes les piéces sont incluses dans le colis.

« Avant d'utiliser le robot aspirateur, assurez-vous que la prise de courant soit alimentée et
que vous ayez retiré tous les obstacles a proximité de l'appareil. Il passera plusieurs fois sur
la méme surface pour créer la carte et nettoyer le sol en méme temps.

« Les brosses latérales peuvent parfois résister aux petites particules (nourriture pour chien,
litiere pour chat), mais le robot finira par toutes les éliminer.

« L'aspirateur robot ne peut nettoyer la saleté ni la poussiere si le bac a poussiere est plein.
Veuillez vider le bac a poussiére aprés chaque utilisation pour assurer une meilleure
performance.

« Veuillez jeter ou stocker l'emballage avec soin. Pour des raisons de sécurité, veuillez
éloigner vos bébés et enfants de ['appareil.

« Avant le nettoyage, veillez a installer et a fixer les deux brosses latérales en positions
correspondantes du robot.

12 /A AVERTISSEMENT

« Seuls des techniciens agréés sont autorisés a démonter le robot. Les utilisateurs ne
doivent pas le démonter ou le réparer.

« Utilisez uniquement 'adaptateur d'origine fourni par le fabricant. Il peut provoquer

un choc électrique, un incendie ou un endommagement du robot si vous utilisez les
adaptateurs incompatibles.

«Ne pas toucher la prise ou |'adaptateur lorsque vos mains sont mouillées.

«Veuillez dégager le sol avant d'utiliser le robot et retirer tous les objets fragiles,

cables, vétements, papiers, rideaux pour éviter qu'ils ne se coincent dans le robot.
«Veuillez garder le robot a 'écart des cigarettes, briquets, allumettes ou autres matériaux
inflammables.
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+ Ne pliez pas de force le cable de charge. Ne laissez pas le cable entrer en contact avec

des objets lourds ou pointus.

« Le robot est uniquement concu pour une utilisation en intérieur. Veuillez ne pas ['utiliser
a l'extérieur.

« Ne vous asseyez pas sur le robot et ne placez aucun objet sur le robot.

« N'utilisez pas |'aspirateur robot dans un environnement humide.

«Veuillez utiliser le robot dans un environnement dont la température est comprise entre 0
et45°C.

« N'utilisez pas le robot dans un environnement suspendu. Si vous devez |'utiliser dans un
environnement suspendu, utilisez une cléture de protetcion pour 'empécher de tomber
accidentellement afin d'éviter les blessures ou les dommages.

+Veuillez débrancher 'alimentation si le robot n'est pas utilisé pendant une longue
période.

« Prévenez tout le monde a la maison ou au bureau quand le robot fonctionne afin que
personne ne trébuche dessus.

« Débranchez le robot de |'alimentation avant de retirer la batterie, vous pourrez alors la
mettre au rebut.

« Cet appareil peut étre utilisé par des enfants a partir de 8 ans et par des personnes dont
les capacités physiques, sensorielles ou mentales sont réduites, ou des personnes
mangquant d'expérience et de connaissances, a condition qu'ils soient sous surveillance ou
qu'ils regoivent des instructions sur 'utilisation de |'appareil en toute sécurité et qu'ils
soient au courant des risques encourus. Il est interdit aux enfants de jouer avec 'appareil.
Le nettoyage et la maintenance réalisables par ['utilisateur ne doivent pas étre effectués par
des enfants sans surveillance.

« Les enfants doivent étre surveillés afin qu'ils ne jouent pas avec l'appareil.

« Pour procéder a la maintenance du robot et de la base de charge, veuillez éteindre le robot
puis le débrancher de la prise pour couper 'alimentation électrique.

1.3 Batterie et Mise en Charge

« Il estinterdit d'incinérer le produit. Méme si celui-ci est gravement endommagé, il y a un
risque d'explosion de la batterie.

«Veuillez ne pas utiliser de batteries ou de stations de charge de marques autres que
AIRROBO

« Ne pas démonter, réparer ou modifier la batterie et la station de charge.

« Ne placez pas la station de charge a proximité d'une source de chaleur, telle qu'un
radiateur.

« N'essuyez pas et ne nettoyez pas la station de charge avec un chiffon ou des mains
humides.

+ Ne pas jeter les batteries usagées avec les ordures ménageres. Le traitement des batteries
doit étre pris en charge par une agence de recyclage professionnelle.

+ Sile cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par un professionnel, le
service de maintenance ou un service similaire du fabricant, pour la sécurité des utilisateurs.
« Pendant le transport, veuillez vous assurer que le robot soit éteint et il est recommandé
d'utiliser 'emballage d'origine.

+ En cas de durée d'inutilisation prolongée, veuillez éteindre le robot apres |'avoir
complétement chargé et rangez-le dans un endroit frais et sec.



« Chargez le robot au moins une fois tous les trois mois pour éviter ['usure naturelle de la
batterie en raison d'une décharge excessive.

« Utilisez le bon outil pour retirer la batterie en cas de nécessité. L'alimentation doit étre
débranchée lors du retrait de la batterie. Commencez par retirer la vis du couvercle inférieur,
puis ouvrez le couvercle inférieur. Débranchez le connecteur de la batterie et enfin, retirez la
batterie du compartiment a batterie.

« Avant de jeter le robot, la batterie doit en étre retirée.

« Cet appareil comporte des batteries qui ne sont pas remplacables. Lorsque la batterie est
en fin de vie, 'appareil doit étre éliminé de maniere adéquate.

Partie 2 Présentation du produit

2.1 Liste de I'emballage

Aspirateur robot (
Brosse principale x1, Bac a
poussiere x1, et Filtre x1) x1

Base de charge x1 Adaptateur secteur x 1

o ——— ol -

4B
i

€]
®

® 0

Brosse de nettoyage x 1

Télécommande x 1
(Sans pile AAA)

Manuel de ['utilisateur x 1

Filtrex 1 Brosses latérales x 4 Carte de Garantie x 1

- Unité principale

bouton

®
S \ K’ @ bouton
§
§

+Appuyez sur le bouton © pour démarrer
/arréter le nettoyage.

+Appuyez sur le bouton@pour remettre

le robot sur la base de charge.

+Appuyez et maintenez le bouton @+@©
pendant 3 secondes pour réinitialiser le
Wi-Fi.

Pare-chocs

Couvercle supérieur

Zone de signaux de réception

Interrupteur

Bac a poussiére

Contacts de

7 charge

Brosse latérale

Roue Multidirectionelle
Couvercle de batterie
Roue principale

Brosse principale

Roue
principale



-Bac a poussiére

-Base de charge

Filtre avancé
Voyant d'alimentation

Zone d'émission du signal

Couvercle du bac
a poussiere

Port d'adaptateur
Contacts de charge

Boucle de
déverrouillage
du bac a poussiere

Remarques:

Appuyez sur la boucle de déverrouillage du bac a
poussiére d’'une main et ouvrez le bac a poussiére
de ['autre main.

-Télécommande

Bouton Fonction

Appuyez et maintenez pendant 3 secondes, le
volume de |'invite vocale augmente lorsque le
robot se réinitialise et l'indicateur du bouton ©
clignote en orange

Commencez a retourner a la base pour se
recharger

En avant

Indicateur —|
Réinitialisation —|
Wi-Fi

Réinitialiser le
i-Fi

— Charge
+— Direction: Avant
— Direction: Droit

~

Charge

Direction: —
Gauche

Marche/Arrét,

Avant

Gauche Tournez & gauche

+— Changer de langue
+— Nettoyage
en zigzag i

> | Droit Tournez a droite

Marche/Arrét
Niveau
d'aspiration

Changer de
langue

Nettoyage en
zigzag

Démarrez ou arrétez le nettoyage

. Nivedu

d'aspiration
Nettoyage
automatique

Augmentez la puissance d'aspiration de votre
robot

Appuyez et maintenez pendant 3 secondes
pour changer de langue

Démarrez un nettoyage en zigzag de la petite
zone actuelle

Démarrez un nettoyage automatique, terminez
par un nettoyage des bords, reprenez la charge
lorsque le niveau de la batterie est inférieur 3 20%

Nettoyage
des taches ®

Nettoyage
automatique

Auto

Nettoyage des

Commencez un nettoyage en zigzag de la petite
taches

zone actuelle

Installation:

« Installez deux batteries AAA dans la télécommande, veuillez vous assurer que la
polarité soit correcte dans le compartiment des batteries. Appuyez sur l'interrupteur
sur le coté de l'aspirateur robot.

« Lorsque le robot n'est pas connecté au réseau Wi-Fi, vous pouvez le contrbler avec la
télécommande.

« Appuyez sur n'importe quel bouton de direction pour démarrer le robot, le robot
reculera un peu et pivotera de 180° sur la base de charge, et puis vous pouvez le
contréler via la télécommande.

« Retirez les batteries si vous n'utilisez pas la télécommande pendant une longue
période. Les batteries ne sont pas incluses dans l'emballage.
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Partie 3 Installation et fonctionnement

3.1 Connecter la base de charge

Installez la base de charge et connectez |'adaptateur.

Placez la base de charge pres d'un mur et éliminez les obstacles d'env. 1 M des deux
cOtés et env. 2 M devant le robot. Le voyant de la base de charge doit étre allumé.

3.2 Charger le robot pour la premiére fois
Placez le robot sur la base de charge pour se charger, en vous assurant que les
contacts de charge sont alignés avec la base de charge.

Pour mieux maintenir la durée de vie de la batterie:

(D Chargez le robot pendant 4 a 6 heures avant utilisation. Lorsqu'il est complétement
chargé, l'indicateur arréte de clignoter.

@ Lors d'une utilisation normale, le robot retournera automatiquement a la base de
charge et se connectera a l'alimentation pour la charge.

3 Sile robot ne sera pas utilisé pendant une longue période, veuillez éteindre
l'alimentation aprés une charge compléte et placez-le dans un environnement sec et frais.
Veuillez le charger tous les trois mois pour éviter des dommages irréversibles a la batterie.

Remarques:
« Avant utilisation, retirer la bande de protection du pare-chocs pour garantir une utilisation
normale du produit.

« Linterrupteur d'alimentation se trouve sur le coté du robot, appuyez sur « I » pour l'allumer
etappuyez sur« O » pour l'éteindre.

« Le robot retourne automatiquement a la base de charge lorsque la batterie est faible.
X v




3.3 Téléchargement de l'application et connexion Wi-Fi

Remarques: L'application Tuya Smart ne fonctionne qu'avec les aspirateurs robots
connectés au WiFi. Veuillez allumer ['aspirateur robot et connecter le Wi-Fi en utilisant
['application. Si la connexion échoue, c'est que vous utilisez un réseau 5 GHz. Veuillez vous
référer a « Méthodes de configuration du routeur » et passer a un réseau 2,4 GHz.

Q' AIRROBO [J

1. Scannez le code QR
ou recherchez « Tuya
Smart» dans 'App Store
ou Google Play pour

télécharger l'application.

1.1 Assurez-vous que
votre téléphone soit
connecté au réseau
WiFi 2,4 GHz et activez
le Bluetooth avant de
télécharger |'application
Tuya Smart.

1.2 Activez l'interrupteur
sur le coté du robot.Le robot
peut alors entrer en mode
configuration.(appuyez sur
«I»pourlallumer)

2. Connectez-vous a
l'application. Pour les
nouveaux utilisateurs,
veuillez créer votre
compte avant de vous
connecter.

3. Cliquez sur [Ajouter
Appareil] ou appuyez sur
[+] pour ajouter le robot
aspirateur.

I B S Pt d
e —

4. Sélectionnez un réseau Wi-Fi 2,4 GHz et
entrez le nom et le mot de passe Wi-Fi.
Veuillez noter qu'un réseau double bande
(2,4 GHz + 5 GHz) ou un réseau Wi-Fi 5 GHz
ne pourra pas connecter le robot.
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Note:

1. En raison de la mise a jour de |'application
AIRROBO, l'utilisation réelle peut étre [égérement
différente de celle indiquée ci-dessus. Veuillez
suivre les guides actuels de |'application pendant
['utilisation.

2. Sivotre appareil ne peut pas étre trouvé ou si

un message d'un délai de configuration s'affiche
apres plusieurs appariages, veillez procédrer
comme suit avant de réessayer.Réinitialisation de
la connexion Wi-Fi sur votre appareil : appuyez
et maintenez enfoncé [@] +[@)] pendant 3
secondes avant d'allumer, d'éteindre et de
réessayer.Vider le cache de l'application:

Moi - Parametres - Vider le cache

3. L'application n'est actuellement pas compatible
avec les tablettes Android et les iPads.

4. Les téléphones Android doivent ouvrir le Basic
Google Service afin d'utiliser cette application
normalement.

Done

T
5. Ajouté avec succes!
Cliquez sur [Terminé]
pour passer a l'étape
suivante.

6. Vous pouvez
maintenant contréler
|'aspirateur robot via
I'application Tuya Smart.

3.4 Commencer un nettoyage

(@ Nettoyage Automatique

Apres avoir allumé 'aspirateur robot, il planifiera une itinéraire de nettoyage en zigzag,
puis nettoiera le long du bord de la piece. Il retournera automatiquement a la base de
charge pour se recharger une fois le nettoyage terminé.

@ Nettoyage des Taches

Utilisez la télécommande pour contréler l'aspirateur robot ou placez-le directement dans
le coin inférieur gauche de la piéce, et puis appuyez sur le bouton de Nettoyage des
Taches dans |'application ou appuyez sur le bouton de Nettoyage des Taches @ dela
télécommande, il commencera un nettoyage des taches.

® Nettoyage en Zigzag

Utilisez la télécommande pour controler ['aspirateur robot ou placez-le au centre de la
piéce, appuyez sur le bouton de Nettoyage en Zigzag dans |'application ou appuyez sur
le bouton de Nettoyage en Zigzag @ sur la télécommande. Il commencera un nettoyage

en zigzag.



@ Nettoyage des Bords

Appuyez sur le bouton de Bords dans l'application, le robot trouvera le mur et nettoiera
automatiquement le long du mur. Une fois le nettoyage terminé, il retournera a la base
de charge pour se recharger.

® Nettoyage Programmé

Appuyez sur le bouton Parametres dans |'application, programmez I'heure de
nettoyage, puis le robot commencera le nettoyage a ['heure programmé. Il retournera
a la base de charge pour se recharger une fois le nettoyage terminé.

® Réinitialisation du WiFi

Lorsque vous voulez connecter |'aspirateur robot a un autre téléphone, ou lorsque
le téléphone ne parvient pas a se connecter a l'aspirateur robot, veuillez appuyer et
maintenir le bouton Nettoyage @) et le bouton Accueil @ pendant 3 secondes, ou
appuyez et maintenez le bouton Wi-Fi & sur la télécommande pendant 3 secondes
jusqu'a ce que vous entendiez l'invite vocale, puis l'indicateur du bouton Nettoyage
) clignotera rapidement en orange, indiquant que le Wi-Fi a été réinitialisé avec
succes.Revenez a l'interface principale et cliquez sur Ajouter

@ Mode d'Aspiration »

Appuyez sur le bouton d'Aspiration dans 'application ou sur la télécommande, vous
pouvez sélectionner les modes d'aspiration suivants: Silencieux, Standard, et
Puissant.

Partie 4 Nettoyage et Entretien
4.1 Nettoyage des brosses latérales
Nettoyez les brosses latérales et remplacez-les si elles sont endommagées.

Remarques: Avant de remplacer les brosses latérales, vérifiez les marques ~ & R
sur les deux brosses latérales et assurez-vous qu'ils correspondent aux marquages
au bas du robot.

4.2 Nettoyage de la brosse principale

« Eteignez le robot. Appuyez sur les deux boucles du couvercle de la brosse principale
pour retirer le couvercle, puis retirez la brosse principale du cété droit. Utilisez la
brosse de nettoyage pour enlever les poils et autres saletés de la brosse principale.

« Rincez la brosse principale sous 'eau courante, ne l'installez pas tant qu'elle n'est
pas completement seche.

Couwvercledela — =7~

brosse principale

Brosse
principale

Bouton de déverrouillage du bac a poussiere
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4.3 Nettoyage du bac a poussiére et du filtre

Maintenez le bac a poussiére en position horizontale et appuyez sur le bouton de
déverrouillage pour ouvrir le couvercle du bac a poussiére. Videz le bac a poussiére,
retirez le filtre, et rincez le bac a poussiere, le filtre et ['éponge. Une fois le bac a
poussiere, le filtre et 'éponge séchés, vous pouvez les réassembler dans le robot.

Notes:

« Eteignez |'aspirateur robot et débranchez la prise de la base de charge avant le
nettoyage et l'entretien.

« Vérifiez qu'aucun objet étranger n'est aspiré avant le nettoyage.

« Lefiltre peut étre utilisé pendant 6 mois; Veuillez nettoyer le filtre une ou deux
fois par mois.

« Assurez-vous que le bac a poussiére, le filtre et ['éponge sont completement secs
avant de les remettre en place.

« N'exposez pas le filtre a la lumiére du soleil pendant une longue période.

Contacts de charge

charge

Partie 5 FAQ et Dépannage
5.1 FAQ

Cause et solution

Type de probléme

1) Lorsque la batterie est faible, placez le robot sur la base de charge en vous
assurant qu'il est aligné avec les contacts de charge. Il se chargera
automatiquement (si la batterie est complétement déchargée, le robot doit étre
chargée pendant un certain temps avant de s'allumer).

2) La température ambiante est trop basse (inférieure a 0 °C) ou trop élevée
(supérieure a45 °C). Veuillez utiliser le robot dans un environnement dont la
température est comprise entre 0 et 45 °C.

L'appareil nes'allume
pas

1) Retirez le robot et vérifiez si le voyant de la base de charge est allumé. Assurez-vous
que la base de charge et ['adaptateur secteur sont correctement branchés.
2) Nettoyez les contacts de charge du robot et de la base.

L'appareil ne se
charge pas

1) Ily atrop d'obstacles prés de la base de charge. Veuillez placer la base de charge
le long du mur et assurer qu'il n'y a pas d'obstacles a proximité de la base.

2) Le robot est trop éloigné de la base de charge pour recevoir le signal. Essayez de
le placer prés de la base de charge.

L'appareil ne retourne
pas a labase de charge




Bruit anormal pendant
le nettoyage

Des débris peuvent s'emméler dans les brosses latérales ou dans les roues. Veuillez
éteindre 'aspirateur robot et le nettoyer.

Performances de
nettoyage réduite et
présence de poussiere
apres le nettoyage

1) Le bac a poussiére est plein, veuillez le vider.
2) Lefiltre est encrassé, veuillez le nettoyer ou le remplacer.
3) Des débris sont emmélés dans les brosses latérales, veuillez les nettoyer.

Echec de la connexion
au réseau Wi-Fi

1) Le signal WiFi est faible. Essayez d'utiliser |'aspirateur robot dans d'autres
endroits o le signal WiFi est fort.

2) L'erreur de connexion WiFi. Réinitialisez le WiFi et téléchargez la derniere
version de l'application, et essayez a nouveau de vous connecter au réseau WiFi.
3) Le mot de passe que vous avez entré est incorrect.

4) Le routeur fonctionne avec WiFi 5 GHz, tandis que 'aspirateur robot ne prend
en charge que le routeur qui fonctionne avec WiFi 2,4 GHz.

Nettoyage
programmén'a
pas commencé

La batterie est faible. La fonction de nettoyage programmé est seulement
disponible lorsque la puissance de la batterie dépasse 20%. Veuillez vous assurer
que la puissance de la batterie soit suffisante lorsque vous utilisez la fonction de
nettoyage programmé.

L'aspirateur robot
consomme-t-ilde la
batterie lorsqu'il est
surla base de charge?

La consommation électrique est faible lorsque le robot est sur la base de charge.
Placez le robot sur la base aide & conserver la batterie dans un état optimal.

5.2 Dépannage

Invite d'erreur Probléme et solution

Erreur 1: Placez ['appareil

surunsol plat et
redémarrez-le

Le robot est en position inclinée au démarrage, veuillez le placer sur
un sol plat et réessayer.

Erreur 2: Echec de
connexion

Vérifiez si l'appareil est connecté au réseau Wi-Fi. Seul le réseau Wi-Fi
2,4 GHz est compatible.

Erreur 3: Le robot est

est suspendu.

soulevé et le nettoyage

Le robot est soulevé, veuillez le placer sur le sol et réessayer.

bloquée.

Erreur 4 : Roue gauche

Veuillez enlever les obstacles autour des roues et réessayer.

Erreur 5: Roue droite
bloquée.

Veuillez enlever les obstacles autour des roues et réessayer.
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Erreur 6 : Brosse
principale bloquée.

Veuillez enlever le corps étranger enroulé autour de la brosse
principale et réessayer.

Erreur 7: Brosse latérale
bloguée.

Veuillez enlever le corps étranger enroulé autour de la brosse latérale
et réessayer.

Erreur 8: Capteur mural
bloqué.

Veuillez nettoyer le capteur mural sur le c6té du pare-chocs.

Erreur 9: Capteur
anti-chute bloqué.

Veuillez nettoyer le capteur anti-chute au-dessous du pare-chocs.

Erreur 10: Capteur
anti-collision bloqué

Veuillez enlever le corps étranger du pare-chocs.

Erreur 11: Le bouton
d'alimentation sur
|'appareil doit étre allumé.

Veuillez activer l'interrupteur d’alimentation sur le c6té du robot.

Erreur 12: Batterie faible,
veuillez réessayer plus tard,|

Veuillez charger le robot suffisamment et réessayer.

Remarques:

« Lorsque l'aspirateur robot fonctionne anormalement, le voyant clignote en rouge et
émet l'invite vocale. Veuillez vous référer aux tableaux ci-dessus pour résoudre le

probleme.

« Si le probleme persiste apres avoir procédé a toutes, veuillez contacter le service
apres-vente AIRROBO (e-mail : support-eu@ubtrobot.com). Ne démontez pas
['aspirateur robot vous-méme.




Partie 6 Spécifications

Unités principales

Accessoires

Dimension 320%320*78mm Adaptateur secteur
Capacité de la 2600mAh Tension de sortie |19V ===
batterie Courant de sortie|0.6A
Tensiondetravail | 14.4V=== Base de charge
Batterie Lithium battery Tension dentrée ‘19V=
Temps de charge| <360min
Capacité du baca| 600ml
poussiere
5 Chargement automatique
gﬂhegpgoedes de Jmanuel
?um\_dlte de <90%RH
onctionnement
Température de o
fonctionnement | 0742°C
Niveau de Bruit | <65dB

Partie 7 Service Aprés-vente

La politique de garantie fournie par AIRROBO doit étre considérée comme une politique de service
standard, couvrant uniquement les produits vendus par les boutiques en ligne et les distributeurs
agréés d'AIRROBO. Si vous avez des questions, veuillez nous contacter a
support-eu@ubtrobot.com et nous fournir les informations relatives a votre commande ou
preuve d'achat.

Remarques: Les consommables livrés avec le produit ne sont pas couverts par la garantie.

Garantie de remboursement de 30 jours pour n'importe quelle raison:

Les produits peuvent étre retournés sans donner de raison sous 30 jours suivant la date a laquelle
l'article a été livré a l'adresse de livraison désignée.

« Le produit retourné doit inclure ['emballage d'origine et tous les accessoires du produit.

« Pour les réclamations de garantie n'étant pas liées a la qualité, I'acheteur sera responsable des
frais d'expédition.

« La demande de retour peut étre refusée si le produit ne répond pas aux exigences ci-dessus.

S'il dépasse 30 jours, il n'est pas possible de traiter une demande de remboursement pour des
problemes de non-qualité des articles. Si le produit n'a pas été acheté en ligne, veuillez contacter
les distributeurs agréés.
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Réclamations de garantie pour les problémes liés a la qualité:

« Tous les articles défectueux liés a la qualité vendus directement par les boutiques en ligne ou les
distributeurs agréés AIRROBO sont couverts par une garantie étendue, a compter de la date d'achat.
« La garantie limitée d'AIRROBO est limitée au pays d'achat.

« La garantie d'AIRROBO s'ajoute aux droits prévus par les lois locales sur la consommation et peut
varier d'un pays a l'autre.

« Les garanties sur tous les remplacements suivent le méme délai de garantie que l'article
défectueux d'origine.

« La garantie du produit n'est pas valide aprés un remboursement complet.

Traitement:

« L'acheteur doit fournir une preuve d'achat adéquate.

+ AIRROBO doit documenter ce qui se passe lorsque les acheteurs dépannent lui-méme le
produit.

« Le numéro de série de 'article défectueux et une preuve visible du défaut sont requis.
« Il peut étre nécessaire de renvoyer le produit pour un contréle qualité.

Les frais d'expédition sont a la charge de ['acheteur dans les situations suivantes:

« Retourner des produits pour toute raison autre qu'un défaut confirmé.

« Les réclamations de garantie sur des articles achetés hors du pays d'achat d'origine.

« Retourner des produits déclarés défectueux mais dont le service qualité d'AIRROBO a
confirmés qu'ils fonctionnaient normalement.

« Colits associés aux retours non autorisés (retours hors garantie).

Non couvert par la garantie:

« Produits sans preuve d'achat adapté.

« Produits perdus ou volés.

« Produits dont la période de garantie a expiré.

« Problémes non liés & la qualité (retours hors garantie).

« Produits réparés par des tiers.

+ Produit endommagé causé par une mauvaise utilisation (y compris, mais sans s'y limiter, les
chutes, les températures extrémes, |'eau et la mauvaise opération).

« Achats aupres de distributeurs non agréés.

Lors du retour d'articles avec une expédition prépayée, AIRROBO est responsable de tout dommage
ou perte encouru pendant le transport.

Lors du retour d'articles pour des problémes de non-qualité, ['acheteur est responsable des
dommages ou des pertes encourus pendant le transport.

AIRROBO n'est pas responsable des réclamations de garantie pour les dommages
d'expédition non liés a la qualité.



- Esegui la scansione di
questo codice QR per i
video passo-passo

Robot Aspirapolvere
Manuale d'uso

AIRROBO é un marchio di dispositivi domestici intelligenti che si concentra sulle tecnologie abilitate all'intelligenza artificiale. Supportato da un'azienda leader mondiale nel campo della robotica
umanoide, AIRROBO si prefigge di portare la tecnologia piu all'avanguardia a sempre pit famiglie in tutto il mondo, rendendo la casa intelligente una nuova norma di vita.



Grazie per aver acquistato 'ASPIRAPOLVERE ROBOT AIRROBO (di seguito denominato robot).

« Siconsiglia vivamente di leggere il manuale d'uso in modo completo, incluse le
istruzioni per ['uso corretto, la sicurezza e la manutenzione del robot AIRROBO prima
dell'uso.

+ Ilmanuale d'uso fornisce solo istruzioni. Se si verificano situazioni che non sono
trattate nel manuale d’ uso, contattare il servizio clienti support-eu@ubtrobot.com
per assistenza tecnica sul prodotto.

« Il presente manuale dell'utente verra aggiornato in caso di nuovi aggiornamenti
software o hardware, i contenuti e le immagini verranno aggiornati senza ulteriore
preawviso.

Parte 1 Informazioni importanti

1.1 Prima del primo utilizzo

« Disimballare il dispositivo e rimuovere tutti le confezioni e gli involucri protettivi.
Controllare che tutte le parti siano incluse.

« Prima dell'uso, assicurarsi che la presa di corrente sia alimentata e rimuovere tutti gli
ostacoli dall'ambiente circostante. Il dispositivo percorrera ogni sezione del pavimento
diverse volte per costruire la mappa attraverso la pulizia.

« Lo sporco pili piccolo (cibo per cani, lettiera per gatti) pud occasionalmente resistere
alle spazzole laterali, ma verra rimosso dal robot alla fine della pulizia. Svuotare il cestino
dopo ogni utilizzo per garantire le massime prestazioni in seguito.

« Il robot potrebbe non essere in grado di rimuovere sporcizia e polvere se il cestino &
pieno. Si consiglia di pulire il cestino regolarmente.

« Assicurarsi di smaltire o conservare in modo sicuro l'imballaggio e le confezioni dopo i
controlli sopra riportati. Per motivi di sicurezza, tenere i bambini e i neonati lontani da
questo materiale.

« Prima della pulizia, installare le due spazzole laterali nelle posizioni corrispondenti del
robot e fissarle.

12/\ AVVERTENZA

+ Solo i tecnici autorizzati possono smontare il robot. Gli utenti non devono smontarlo
o ripararlo.

« Utilizzare solo |'adattatore originale fornito dal produttore. Gli adattatori incompati
bili possono causare scosse elettriche, incendi o danni al robot.

« Non toccare la spina o |'adattatore con le mani bagnate.

« Sgombrare il pavimento prima di utilizzare il robot e rimuovere tutti gli oggetti fragili,
cavi, vestiti, carte, tende, ecc., poiché potrebbero bloccare il dispositivo.

« Tenereil robot lontano da sigarette, accendini, fiammiferi o altri materiali infamma
bili.
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« Non usare la forza per piegare il cavo di alimentazione ed evitare lo schiacciamen-
to con oggetti pesanti o taglienti.

« Utilizzare il robot solo nell'intervallo di temperatura compreso tra 0°C e 45°C (gradi
Celsius).

« Non utilizzare il robot in ambienti sopraelevati. Se € necessario |’ utilizzo in ambienti
sopraelevati, evitare che cada accidentalmente (in quanto potrebbe causare lesioni
personali o perdite di proprieta) collocando recinzioni protettive rigide.

« Scollegare I alimentazione se il robot rimane inutilizzato per un lungo periodo.

« Awvisare i familiari in casa o i colleghi in ufficio quando il robot & in funzione in modo
che nessuno inciampi.

« Scollegare il robot dall'alimentazione prima di rimuovere la batteria, e smaltirlo.

«+ Questo apparecchio puo essere utilizzato da bambini dagli 8 anni in su e da persone
con ridotte capacita fisiche, sensoriali o mentali o con mancanza di esperienza e
conoscenza a condizione che ricevano una supervisione o istruzioni sull'uso
dell'apparecchio in modo sicuro e comprendano i pericoli connessi. | bambini non
devono giocare con ['apparecchio. La pulizia e la manutenzione dell'utente non
devono essere effettuate da bambini senza supervisione.

« Siraccomanda di sorvegliare i bambini per assicurarsi che non giochino con
['apparecchio.

« Perlamanutenzione del robot e della base di ricarica, per prima cosa spegnere il
robot, staccare la spina dalla presa e scollegare |'alimentazione.

1.3 Batteria e Ricarica

- Evietato bruciare il prodotto. Anche se fosse severamente danneggiato, la batteria
potrebbe esplodere.

« Non utilizzare batterie o basi di ricarica di terzi.

« Non smontare, riparare o modificare la batteria e la base di ricarica.

« Non posizionare la base di ricarica vicino ad una fonte di calore, come un calorifero.
« Non strofinare o pulire la base di ricarica con un panno o con le mani bagnate.

+ Non gettare via le vecchie batterie. Lo smaltimento delle vecchie batterie dovrebbe
essere gestito da un organismo di riciclaggio

qualificato.

+ Seil cavo di alimentazione & danneggiato deve essere sostituito da un professionis-
ta, dal reparto manutenzione o simile del

produttore, per salvaguardare la sicurezza dell’ utente

« Assicurarsi che il robot sia spento e si raccomanda di utilizzare 'imballaggio
originale durante il trasporto.

«+ Senon viene utilizzato per un periodo prolungato, spegnere il robot dopo averlo
caricato completamente e conservarlo in un luogo

fresco e asciutto.

« Caricareil robot almeno una volta ogni tre mesi per evitare di danneggiare la batteria
a causa di una scarica eccessiva.



« Usare gli strumenti adeguati per estrarre la batteria quando necessario. L'alimentazi-
one deve essere scollegata quando si rimuove la
batteria. Per prima cosa, rimuovere la vite del coperchio inferiore, quindi aprire il
coperchio inferiore. Scollegare il connettore della

batteria e, infine, rimuovere la batteria dal suo alloggiamento.
« Prima di gettare il robot, & necessario rimuoverne la batteria.

I8 - Questo apparecchio contiene batterie che non sono sostituibili. Quando la batteria

arriva a fine vita, 'apparecchio deve essere smaltito correttamente.

Parte 2 Panoramica del prodotto

2.1 Elenco diimballaggio

Robot Aspirapolvere
(Spazzola principale x 1, cestinox 1,
filtrox 1) x 1

Spazzola per la puliziax 1

filtrox 1

Base diricaricax 1

ARROBO

Telecomando x 1
(senza batterie AAA)

spazzola laterale x4

Adattatore di
alimentazionex 1

o ——

i
o

Manuale d'uso x 1

Carta di garanziax 1
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« Unita principale

Pulsante

o]
©]
!
i

K @ Pulsante

+Premere il pulsante © per avviare/sospen-
dere la pulizia

«Premere il pulsante @ per far tornareil
robot alla base diricarica.

«Tenere premuto @ + © per 3 secondi per
ripristinare il Wi-Fi.

Coperchio superiore
Paraurti

Finestra del segnale

Interruttore di alimentazione

Spazzola laterale

Ruota principale

Cestino

Sensori di gradino

Contatti di ricarica
7;

Ruota girevole
Coperchio della
batteria

Ruota principale
Spazzola principale




«Base diricarica «Cestino

Filtro avanzato

g

y

Indicatore di carica
Area di emissione del segnale

Porta dell'adattatore

Contatti di ricarica Coperchio del cestino

Fibbia di sgancio del
cestino

Note:

Premere la fibbia di rilascio del cestino e
usare l'altra mano per aprire il
coperchio.

Pulsante Funzione

Premere a lungo per 3 second, verra emesso un
Reimposta Wi-Fi | messaggio vocale quando il robot viene ripristinato e
l'indicatore © del pulsante lampeggera in arancia.

«Telecomando

Indicatore —
Pulsante per —{2) (&—Pulsante di ricarica

)

reimpostare il Wi-Fi rezione:
i {— Direzione: Avanti Diricarica Inizia a tornare alla base perla ricarica
Direzione: Sinistra — @ —Direzione:
. irezione: Destra A |Avanti Spostarsi in avanti
Awvio/arresto —
< |sinistra Giraasinistra
Livello d-‘— @-—Cambia lingua
B P . > |Destra Gira a destra
aspirazione —Puhzwa aspirale

Awiare o sospendere la pulizia

pulizia—)  @-—Pulizia a punti Dil_[Awioarresto

automatica @ |Lvclod
aspirazione

@ |cambialingua

Aumentare a potenza di aspirazione dellaspirapolvere

Premere a lungo per 3 secondi per cambiare lingua

@ |Puliziaaspirale | Awia una pulizia a spirale dell” area corrente limitata

Awia una pulizia automatica, termina con una pulizia dei
auto [Pulizia automatica | bordi e torna alla base di carica quando il livello della
batteria & inferiore al 20%

& |Pulizia a punti Awvia una pulizia a zig-zag dell’ area corrente limitata

Installazione:

+ Inserire due batterie AAA nel telecomando, assicurandosi che le estremita positiva e
negativa seguano le indicazioni indicate nel vano batterie. Accendere l'interruttore sul lato
del robot.

+ Quando il robot non é collegato alla rete Wi-Fi, € possibile utilizzarlo con il telecomando.
« Sesipreme un pulsante di direzione per awviare il robot, questo uscira dalla base di
ricarica arretrando e ruotera di 180° a questo punto & possibile comandarlo normalmente
attraverso il telecomando.

+ Rimuovere le batterie se non si utilizza il telecomando per un lungo periodo di tempo. Le
batterie non sono incluse nella confezione.
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Parte 3 Installazione e funzionamento

3.1 Collegare la base diricarica

Montare la base di ricarica e accendere |'adattatore.

Posizionare la base di ricarica vicino a una parete e rimuovere gli ostacoli per circa 1 M
su entrambi i lati e circa 2 M davanti al robot. La spia sulla base di ricarica deve essere
accesa.

3.2 Caricamento del robot per la prima volta

Posizionare il robot sulla base di ricarica, assicurandosi che i punti di contatto siano
allineati con la base di ricarica.

Per estendere la vita della batteria:

@ Caricare il robot per 4-6 ore prima dell'uso. Quando la batteria € completamente
carica, la spia smette di lampeggiare.

@ Durante 'uso normale, il robot torna automaticamente alla base di ricarica, collegata
all'alimentazione, per la ricarica.

® Seil robot non viene utilizzato per un lungo periodo di tempo, accenderlo dopo aver
completato la carica e collocarlo in un ambiente asciutto e fresco. Caricarlo ogni tre
mesi per evitare danni irreversibili alla batteria.

Nota:

« Prima dell'uso, rimuovere la striscia protettiva sul paraurti per garantire il normale utilizzo
del prodotto.

« L'interruttore di alimentazione & sul lato del robot, premere
"0” per spegnerlo.

« Il robot torna automaticamente alla base di ricarica quando la batteria & quasi scarica.

X

"

per accenderlo e premere

Interruttor

e dialimentazione




3.3 Download dell'app e connessione Wi-Fi

Nota: L'App AIRROBO funziona solo quando il robot e collegato tramite Wi-Fi.
Accendere il robot e collegare il Wi-Fi quando si esegue ['app. Se la connessione non
riesce, probabilmente e perché si utilizza la rete a 5 GHz. Controllare l'impostazione
del router e modificarla su 2,4 GHz.

1. Eseguire la scansione
del codice QR o cercare
AIRROBO su App Store o
Google Play per scaricare
['APP.

1.1 Assicurarsi che il
telefono sia connesso
alla rete Wi-Fia 2,4 GHz e
accendere il Bluetooth
prima di scaricare ['app.

1.2 Turn on the switch on
the side of the robot.Il
robot pud quindi entrare
nella modalita di
configurazione.(premere
"I” per accenderlo,

2. Accedere ALL'APP
AIRROBO. Ai nuovi utenti
sara chiesto di creare il
proprio account prima di
accedere.

3. Fare clic su [Aggiungi
dispositivo] o premere [+]
per aggiungere il robot.

2 e B bt
e

4. Selezionare una rete
Wi-Fia2,4GHze
immettereil nomee la
password Wi-Fi. Tenere
presente che il robot non
sara in grado di collegarsi
auna rete dual band con
modalita mista (2,4GHz +
5GHz) o semplicemente
5GHz Wi-Fi.
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Done

e Welcome Home

Consigli:

1. A causa dell'aggiornamento dell'app Airrobo,
['utilizzo effettivo potrebbe essere leggermente
diverso da quanto sopra. Si prega di seguire le
attuali guide in-app durante ['utilizzo.

2. Se non ¢ possibile trovare il dispositivo o

se viene richiesto un timeout di configurazione
dopo l'associazione piti volte, eseguire le
seguenti operazioni prima di riprovare.
Ripristino della connessione Wi-Fi sul
dispositivo: tieni premuto [@)] +[@)] per3
secondi prima di accendere, spegnere e
riprovare. Svuotare la cache dell'app:

lo - Impostazioni - Cancella cache.

L]
st !
3.L'app non ¢ attualmente compatibile con

5. Aggiunto con successo 6. Ora ¢ possibile utilizzare tablet e iPad Android

Fare clic su [Fine] per il robot tramite I'APP e \ .

passare alla fase successiva. AIRROBO. 4. Per utilizzare correttamente ['app, attivare
i Servizi Google di base se si utilizza un
telefono Android.

3.4 Iniziare a lavorare

@ Pulizia automatica

Dopo l'awvio, il robot pianifichera il percorso di pulizia secondo uno schema a zig-zag,
quindi pulira lungo il bordo della stanza. Al termine della pulizia, tornera automatica-
mente alla base di ricarica per la ricarica.

@ Pulizia a punti

Utilizzare il telecomando per azionare il robot o posizionarlo direttamente nell'angolo in
basso a sinistra dell'area da pulire, quindi toccare il pulsante “Spot” nell'app o premere
il pulsante “Spot cleaning” @ sul telecomando; il robot avviera una pulizia a zig-zag
dell'area partendo dalla posizione corrente.

@ Pulizia a spirale

Utilizzare il telecomando per azionare il robot o posizionarlo in un'area centrale per la
pulizia, toccare il pulsante "Spiral” nell'app o premere il pulsante "Spiral cleaning”@
sul telecomando; il robot avviera una pulizia partendo dalla posizione corrente.

® Pulizia dei bordi

Tocca il pulsante “Edge” nell'app o sul telecomando: Il robot trovera la parete e la pulira
automaticamente il bordo. Al termine della pulizia, tornera automaticamente alla base
diricarica per la ricarica.




(® Pulizia programmata

Toccare il pulsante Impostazioni nell'app, impostare [ ora di pulizia; il robot iniziera a
pulire all'ora specificata. Al termine della pulizia, tornera automaticamente alla base di
ricarica per la ricarica.

® Reimposta Wi-Fi

Quando e necessario collegare il robot con un altro telefono cellulare, o quando il
telefono cellulare non riesce a connettersi ad esso mantenere premuti i pulsanti Clean
@e Home @ per 3 secondi, 0 mantenere premuto il pulsante Wi-Fi @ sul telecoman-
do per 3 secondi fino a quando non si sente il messaggio vocale; l'indicatore del pulsante
Clean @ lampeggera rapidamente in arancia, indicando che il Wi-Fi & stato ripristinato
correttamente.

@ Modalita di aspirazione
Toccare il pulsante di aspirazione sul telecomando o nell'app; € possibile selezionare le
modalita di aspirazione silenzioso , Standard, e potente.

Parte 4 Pulizia e manutenzione
4.1 Pulizia delle spazzole laterali

Pulire le spazzole laterali e sostituirle se sono danneggiate.

Nota: Quando si sostituiscono le spazzole laterali, far corrispondere le lettere L & R
sulle due spazzole laterali con i contrassegni corrispondenti nella parte inferiore del
robot.

4.2 Pulizia della spazzola principale

+ Spegnere il robot. Premere le due linguette sul coperchio della spazzola principale
per rimuovere il coperchio, quindi rimuovere la spazzola principale sulla destra.
Utilizzate la spazzola per la pulizia per rimuovere i capelli e la sporcizia dalla
spazzola principale.

« Sciacquare la spazzola principale sotto |'acqua corrente e non reinserirla fino a
completa asciugatura.

Coperchio B ==

spazzola principale

Spazzola
principale

Pulsante di sblocco del cestino
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4.3 Pulizia del cestino e del filtro

Tenere il cestino in posizione orizzontale e premete il pulsante di sblocco per aprire il
coperchio del cestino; svuotare il cestino, rimuovere il filtro e risciacquare il cestino, il
filtro e la spugna, quindi reinserire nuovamente il cestino, il filtro e la spugna nel robot
una volta asciutti.

Nota:

+ Spegnere il robot e scollegare la spina della base di ricarica prima della pulizia e
della manutenzione.

« Controllare che non siano stati aspirati corpi estranei prima della pulizia.

« Il filtro dura 6 mesi; pulire il filtro una o due volte al mese.

« Assicurarsi che il cestino, il filtro e la spugna siano completamente asciutti prima di
reinserirli.

+ Non esporreil filtro alla luce solare diretta per un lungo periodo.

Punti di contatto
per laricarica

Punti di contatto per
laricarica

Parte 5 Domande frequenti e risoluzione dei problemi
5.1 Domande frequenti

Cause e soluzioni
1) Quando la batteria & quasi scarica, posizionare il robot sulla base di ricarica
assicurandosi che sia allineato con i punti di contatto. Si carichera automatica-
mente (se la batteria € completamente scarica, il tempo di ricarica aumentera).
2) Latemperatura ambiente & troppo bassa (inferiore a 0 °C) o troppo alta
(superiore a45 °C). Utilizzare il robot in un ambiente con una temperatura
compresa tra 0-45 °C.

Tipo di problema

Ilrobot non'si
accende

1) Rimuovere il robot e verificare se l'indicatore della base di ricarica € acceso.
Assicurarsi che sia la base di ricarica che |'adattatore di alimentazione siano
collegati correttamente.

2) Pulirei punti di contatto di carica del robot e della base.

Il robot non si carica

1) Cisono troppi ostacoli vicino alla base diricarica. Posizionare la base di ricarica
lungo il muro e assicurarsi che 'area circostante sia libera.

2) Ilrobot é troppo lontano dalla base di ricarica per ricevere il segnale. Provare a
posizionarlo vicino alla base di ricarica.

Il robot non riesce a
tornare alla base di
ricarica




Rumori anomali
durante la pulizia

Le spazzole laterali o le ruote possono essesi inceppate con corpi estranei.
Spegnereil robot e pulirlo.

Capacita di pulizia
ridotta e perdita di
polvere dietro il
robot

1) Il cestino e pieno. Pulirlo.

2) Il filtro € ostruito. Pulirlo o sostituirlo.

3) Laspazzola laterale é bloccata da corpi estranei. Pulire la spazzola
laterale.

Il robot non riesce a
connettersi alla rete
Wi-Fi

1) Il'segnale Wi-Fi & scarso. Provare a utilizzare il robot in altri luoghi in cui il
segnale Wi-Fi & buono.

2) Errore di connessione Wi-Fi. Reimpostare il Wi-Fi e scaricare la versione piui
recente dell'app, quindi provare a connettersi nuovamente.

3) Lapassword immessa potrebbe non essere corretta.

4) Ilrouter utilizza la banda a 5 GHz, mentre il robot supporta solo la banda a 2,4
GHz.

Il robot non riesce ad
eseguire la pulizia
programmata

La carica della batteria e insufficiente. La funzione di pulizia programmata
funziona solo quando la carica della batteria & > 20%. Assicurarsi che la carica
della batteria sia sufficiente quando si utilizza la funzione di pulizia
programmata.

L'aspirapolvere robot
consuma energia
quandositrovasulla
base di ricarica?

Il consumo di energia non é elevato quando il robot € sulla base di ricarica.
Posizionarlo sulla base aiuta la batteria a mantenersi in condizioni ottimali.

5.2 Risoluzione dei problemi

Messaggio vocale di errore Problema e soluzione

Errore 1: posizionare il robot su una
superficie piana e riawviarlo.

Il robot risulta inclinato all'avvio, posizionalo su un terreno
piano e riprovare.

Errore 2: Connessione non riuscita.

Controllare se la rete Wi-Fi & collegata. E supportata
solo la rete Wi-Fi a 2.4GHz.

Errore 3: Il robot & sollevato, la
pulizia viene messa in pausa.

Il robot € sollevato, posizionalo a terra e riprovare.

Errore 4: La ruota sinistra & bloccata.

Rimuovere gli ostacoli intorno alle ruote e riprovare.

Errore 5: La ruota destra e bloccata.

Rimuovere gli ostacoli intorno alle ruote e riprovare.

bloccata.

Errore 6: La spazzola principale &

Rimuovere gli oggetti estranei sulla spazzola principale e
riprovare.
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Errore 7: La spazzola laterale &

Rimuovere gli oggetti estranei sulla spazzola principale e riprovare.
bloccata.

Errore 8: Il rilevatore PSD per la parete

N Pulirei il rilevatore PSD sul lato del paraurti.
¢ bloccato.

Errore 9: Il sensore di gradino &

Pulire ilsensore di gradino sotto il paraurti.
bloccato.

Errore 10: Il sensore di collisione &

Rimuovere gli oggetti estranei sul paraurti.
bloccato.

Errore 11: L'interruttore di
alimentazione sul robot deve essere
acceso durante la ricarica.

Premere l'interruttore di alimentazione sul lato del robot.

Errore 12: Batteria scarica, riprovare Caricare il robot sufficientemente e riprovare.

pit tardi.

Nota:

*Quando il robot funziona in modo anomalo, l'indicatore lampeggia in giallo e viene
emesso un messaggio vocale. Fare riferimento alle tabelle precedenti per risolvere il
problema.

+Se il problema non viene risolto dopo aver eseguito le istruzioni presenti nella
sezione risoluzione dei problemi, contattare il servizio post-vendita AIRROBO (e-mail:
support-eu@ubtrobot.com). Non smontare il robot autonomamente.

Parte 6 Specifiche
Unita prinipal
Dimensioni 320%320*78mm Adattatore di alimentazione

— 500N Tensione di uscita 19V===
Capacité de la batterie m Corrente di uscita 0,6A
Tensione di lavoro 14 4V=== Base di ricarica
Batteria Batteria al litio Tensione di ingresso 19v===
Durata della carica <360min
Capacita del cestino | 600ml

Ricarica

Metodi diricarica

automatica/ricarica
manuale

Intervallo di umidita

< 0/
operativa SI0%RH
Intervallo di temperatura N
diesercizio 0~45°C
Rumore <65dB




Parte 7 Assistenza post-vendita

AIRROBO fornisce una garanzia che viene elaborata nel modo pit semplice. Questa politica
deve essere considerata come una politica di servizio standard che copre i prodotti venduti
solo da negozi online o distributori autorizzati. Si prega di contattarci all'indirizzo
support-eu@ubtrobot.com con la ricevuta dell'ordine o altra prova di acquisto per
conferma.

Nota:
+ | materiali di consumo forniti con il prodotto non sono coperti da garanzia.

Garanzia di rimborso entro 30 giorni per qualsiasi motivo:

| prodotti sono coperti da un rimborso completo entro 30 giorni dalla data in cui l'articolo € stato
consegnato all'indirizzo di spedizione designato.

« Il prodotto restituito deve avere la confezione originale e includere tutti gli accessori del prodotto.
« Per le richieste di rimborso in garanzia non correlate alla qualita, l'acquirente e responsabile dei
costi di spedizione.

« | resi possono essere rifiutati se il prodotto non soddisfa i requisiti di cui sopra.

Se il periodo di rimborso di 30 giorni viene superato, non € possibile richiedere il rimborso. Se il
prodotto non e stato acquistato online, contattare i distributori autorizzati.

Richieste di rimborso in garanzia per problemi relativi alla qualita:

« Tuttiidifetti relativi alla qualita degli articoli venduti direttamente dai negozi online o dai
rivenditori autorizzati di AIRROBO sono coperti da una garanzia estesa, a partire dalla data di
acquisto.

+ La garanzia limitata di AIRROBO & limitata al paese di acquisto.

+ Lagaranzia di AIRROBO si aggiunge ai diritti previsti dalle leggi locali relative ai consumatori e puo
variare da paese a paese.

+ Ogni parte possiede lo stesso periodo di garanzia dell'articolo originale.

+ Le garanzie non sono valide dopo il rimborso completo.

Processo di reso:

« L'acquirente deve fornire una prova valida dell'acquisto.

+ AIRROBO deve documentare i casi in cui gli acquirenti risolvono i problemi relativi al prodotto.

+ Sono richiesti il numero di serie dell'elemento difettoso e la prova visibile del difetto in questione.
« Potrebbe essere necessario restituire il prodotto per il controllo di qualita.

L’invio sara a carico dell'acquirente nelle seguenti situazioni:

« Restituzione dei prodotti per qualsiasi motivo diverso da un difetto comprovato.

« Richieste di garanzia su articoli portati al di fuori del paese di acquisto originale.

+ Restituzione di articoli dichiarati difettosi ma il cui corretto funzionamento é stato certificato dal
Dipartimento Qualita di AIRROBO.

+ Costi associati a restituzioni non autorizzate (restituzioni fuori garanzia).
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La garanzia non copre:

Prodotti senza prova valida di acquisto.

Prodotti smarriti o rubati.

Articoli con periodo di garanzia scaduto.

Problemi non correlati alla qualita (restituzioni fuori garanzia).

Prodotti riparati tramite terze parti.

Danni al prodotto causati da un uso improprio (inclusi, a titolo esemplificativo ma non esaustivo,
cadute, temperature estreme, acqua e funzionamento improprio).

+ Acquisti effettuati da rivenditori non autorizzati.

Quando si restituiscono articoli con spedizione prepagata, AIRROBO si assume la responsabilita per
danni o perdite subiti durante il trasporto.

Quando si restituiscono articoli per problemi non inerenti alla qualita, l'acquirente si assume la
responsabilita per danni o perdite subiti durante il trasporto.

AIRROBO non fornisce rimborsi per danni dovuti alla spedizione per richieste di rimborso in
garanzia non correlate alla qualita.



AIRROBO o
Robot aspiradora
Manual de usuario

AIRROBO es una marca de dispositivos inteligentes para el hogar que se concentran tecnologias con IA activada. Apoyada por una empresa lider mundialmente en el campo de robética humanoide,
AIRROBO apunta a traer la tecnologia mas avanzada a mas y mas hogares alrededor del mundo, haciendo que el hogar inteligente sea una nueva forma de vida.



Gracias por comprar la ASPIRADORA ROBOT AIRROBO (Mencionada de aqui en adelante como
"robot").

+ Le recomendamos seriamente que lea el manual de usuario por completo,
incluyendo el uso adecuado, informacién de seguridad y las instrucciones de
mantenimiento para el robot AIRROBO antes de usarlo.

« Elmanual de usuario solo sirve para instrucciones. Si tiene algtin otro problema que
no se encuentra en este manual de usuario, contactese con nuestro servicio de
atencién al cliente a support-eu@ubtrobot.com para obtener mas ayuda técnica del
producto.

« Este manual de usuario se actualizara luego de nuevas actualizaciones de software o
hardware, el contenido y las imagenes se actualizaran sin previo aviso.

Parte 1 Informaciéon importante
1.1 Antes de usar por primera vez

« Séaquelo de su paquete y quite todo el empaquetado y embalaje. Revise que estén
todas las partes incluidas. .

+ Antes de usar, aseglrese de que la salida de corriente esté encendida y que haya
quitado todos los objetos de alrededor. Pasara por cada seccién del piso varias veces
para crear un mapa mientras limpia. }

« Esposible que los cepillos laterales resistan pequefias particulas (comida de perro,
arena de gato), pero el robot las terminara quitando. Vacié el contenedor de polvo luego
de cada uso para garantizar el mejor rendimiento luego.

« Es posible que el robot no pueda limpiar la suciedad o polvo si el contenedor de polvo
esta lleno. Se recomienda que limpie el contenedor de polvo con regularidad.

« Aseglrese de tirar o almacenar de manera segura el empaquetado y embalaje luego de
realizar todos los controles de arriba. Por seguridad, mantenga alejados a bebes, infantes
y nifios de estos materiales.

« Antes de limpiar, aseglrese de instalar los dos cepillos laterales en sus posiciones
correspondientes del robot y asegurarlos.

12 /A PRECAUCION

« Solo técnicos autorizados pueden desmantelar el robot. Los usuarios no deben
desmantelarlo o repararlo.

+ Solo use el adaptador original proporcionado por el fabricante. Los adaptadores
incompatibles pueden provocar choques eléctricos, fuego, o dafiar el robot.

« No toque el enchufe o el adaptador si tiene las manos mojadas.

« Limpie el piso antes de usar el robot y quite todos los articulos fragiles, cables, ropa,
papeles, y cortinas, etc., ya que se pueden atorar )

« Mantenga el robot alejado de cigarrillos, encendedores, fésforos u otros materiales
inflamables.

« No use la fuerza para doblar el cable de corriente y no deje que sufra presion de
objetos pesados o filosos.

- No use el robot en exteriores. Es solo para uso en interiores.

+ No sesiente en el robot ni coloque objetos encima de él.

« No use el robot en ambiente mojado o himedo.

+ Solo use el robot en rango de temperatura de 0°C a 45°C (Frados Celsius).

+ No use el robot en un ambiente suspendido. Si debe usarlo en ambiente suspendi
do, evite que se caiga al colocar vallas protectoras firmes, que se pueden provocar
lesiones personales o materiales.
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+ Conecte la corriente si no se usé el robot por un largo periodo de tiempo

« Este aparato pueden usarlo aquellos nifios de 8 0 mas afios de edad, asi como
personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas o con falta de
experiencia o conocimientos si se los ha ofrecido supervisién o formacién respecto al
uso del aparato de forma Segura y entienden los riesgos que implica. Los nifios no
deben jugar con el aparato. Los nifios no deben realizar las labores de limpieza'y
mantenimiento del usuario sin supervision.

+ Se debe supervisar a los nifios para asegurarse de que no juegan con el aparato.

« Para realizar el mantenimiento del robot y de la base de carga, apague primero el
robot, desenchufelo de la toma de corriente y desconecte la a%imentacién.

1.3 Bateriay recarga

«No queme el producto aunque esté muy dafiado, ya que la bateria puede explotar.
+ No utilice baterias ni bases de carga de terceros.

«No desmonte, repare o modifique la bateria ni la base de carga.

« No coloque la base de carga cerca de fuentes de calor, como calentadores.

+ No limpie la base de carga con un trapo hiimedo o con las manos mojadas.

« No tire las baterfas viejas. Las baterfas viejas deberan ser dispuestas por una
organizacion profesional de reciclaje.

« Por motivos de seguridad, si el cable de alimentacion resulta dafiado, deberé ser
sustituido por el departamento profesional de

reparaciones del fabricante.

« Aseglrese de que la barredora esté apagada antes de transportarla. Recomendamos
utilizar el embalaje original para el transporte.

+ Sino seva a utilizar la barredora durante un largo periodo de tiempo, apaguela
cuando esté completamente cargada y guardelaen

un lugar fresco y seco.

« Cargue la barredora al menos una vez cada tres meses para evitar que la bateria se
dafie por una descarga excesiva.

« Si fuese necesario retirar la bateria, use una herramienta adecuada y desconecte la
alimentacion antes de retirarla. Retire primero el

tornillo de la tapa inferior, abra la tapa, desconecte la bateria y luego extréigala del
compartimento.

« Debe retirar la baterfa antes de desechar la barredora.

« Este aparato contiene baterias que no se pueden sustituir. Cuando la bateria se
encuentre al final de su vida Util, se debe eliminar adecuadamente el aparato.

Parte 2 Vista general del producto
2.1 Lista de paquete

Robot aspiradora
(cepillo principal x 1, contenedor de
polvox 1,y filtrox 1)x 1

Base de cargax 1

Adaptador de corriente x 1



— z Sensores de caida

Contacto de carga
o 13

Rueda

Cubierta de bateria
Rueda principal
Cepillo principal

=)

- Cepillo lateral ——— sm— 7

Cepillo limpiadorx 1 Control remoto x 1 Manual de usuario x 1
(sin pilas AAA)
Rueda principal

filtrox 1 Cepillos laterales x 4 Tarjeta de Garantiax 1
*Base de carga «Contenedor de polvo
«Unidad principal
Indicador de corriente
Zona de emision de sefial
. 2 < Puerto de adaptador .
@ Boton / Contacto de carga Cubierta de
® ; — contenedor de polvo
Boton Hebilla de liberacion
de contenedor de
E . , polvo
§ +Presione el botén © para comenzar/paus-
arla limpieza gOtasz la hebilla de liberacion del
+Presione el botén @ para hacer que el resione 'a nebitia de fiberacion de )
b | la base d contenedor de polvoy use la otra para abrir el
robotvuelva a la base de carga. contenedor de polvo mientras abre la
*Mantenga presionado @ + © por 3 cubierta.
segundos para restablecer la red Wi-Fi. «Control remoto
Bo! Func

. Presionar de manera sostenida por 3 segundos, el volumen
Indicador — A | Restablecer Wi-Fui | de aviso por voz se enciende cuando el robot se esta

o
Restablecer —{2) 7@%53222’\28 reiniciando, el indicador del botén @ parpadea en naranja
Wi Regresar ala base

--Ful | Direccién: Adelante| @ |gecarga Comenzar a regresar a la base para cargarse
. . Direccion:
Cubierta superior izquierda — [ Direccién: Derecha | ™ | Adelante Ir hacia adelante

P h Comenzar / Parar—j < |lzquierda Girara la izquierda
arachoques Nivel de succién— &) t—Cambiaridiomas | 5 |perecha Girar ala derecha
N @——Limpieza espiral DIl | Comenzar /Parar | Comenzar o pausarla limpieza
Ventana de sefial Limpieza—)  @-{—Limpiezade zona

automitica @ |Niveldesuccion | Aumentar el poder de succién de su robot aspiradora

Presionar de manera sostenida por 3 segundos, cambiar a
@ | cambiaridiomas | iiomn

Interruptor de encendido

Limpieza espiral | Comenzar la limpieza espiral de la zona pequefia actual

dord | Limpieza Comenzar limpieza automética, terminar con una
Contenedor de polvo NRROBO o | e limpieza de bordes y volver a cargarse cuando el nivel de
bateria sea menor al 20%

& |Limpiezadezona |Comenzar limpieza en zigzag de la zona pequeia actual
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Instalar:

+ Instale dos pilas triple A en el control remoto, asegurese de que los extremos positivos y
negativos sigan las marcas indicadas en el compartimiento de la baterfa. Encienda el
interruptor al costado del robot.

« Sielrobot no estd conectado a una red Wi-Fi, puede usarlo con el control remoto.

« Sipresiona cualquier botén de direccién para'iniciar el robot, retrocedera un pocoy
girarad 180° cuando se encuentra en la base de carga, luego podra controlarlo de manera
normal con el control remoto.

+ Quite las pilas si no usara el control remoto por un largo tiempo. Por cierto, las pilas no
estan incluidas en el paquete.

Parte 3 Instalacién y manejo

3.1 Conecte la base de carga

Monte la base de carga y encienda el adaptador.

Coloque la base de carga cerca de la pared y quite todos los objetos que se encuentra
aprox.a 1 m de ambos lados y aprox. 2 m delante del robot. La luz de sefial en la base
de carga deberfa estar encendida.

3.2 Cargar el robot por primera vez

Coloque el boto en la base de carga para cargarlo, aseglrese que los puntos de
contacto estén alineados con la base de carga.

Para mantener una mejor vida util de la bateria:

(D Cargue el robot por 4 0 6 horas antes de usarlo. Cuando se cargue por completo el
indicador dejara de parpadear.

@ Mientras se usa de manera normal, el robot volverd de manera automatica a la base
de carga conectada al toma de corriente, para cargarse.

(3 Siel robot no se usa por mucho tiempo, encienda, enciéndalo luego de cargarlo por
completo y coléquelo en un ambiente seco y fresco. Carguelo cada tres meses para
evitar dafios irreversibles a la bateria.

Notas:

« Antes de usarlo, quite la banda protectora del parachoques para garantizar que se use
con normalidad.

« Elinterruptor de encendido se encuentra al costado del robot, presione
encenderloy "O" para apagarlo.

« Elrobot volvera de manera automatica la base de carga cuando la bateria esté baja.

npn
I

para
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Interruptor de encendido

3.3 Descargar aplicacién y conexién Wi-Fl

Notas: La aplicacion AIRROBO solo funciona si el robot tiene conexién Wi-Fi. Encienda
el robot y conecte la red Wi-Fi al usar la aplicacion Sino se pudo conectar, es probable
que esté usando una red de 5 GHz. Revise el método de configuracién de router comin
y cambielo a 2.4 GHz.

E
P Cooglepay

Q. AIRROBO [J

1. Escanee codigo QR o busque 1.1 Aseglirese de que su teléfono
AIRROBO en la App Store o esté conectado a una red Wi-Fi de
Google Play paradescargarla 2.4 GHz y active el Bluetooth antes
aplicacion. de descargar la aplicacion.

1.2 Conecte el interruptor situado en un lateral
del robot.A continuacidn, el robot puede entrar
en el modo de configuracidn.(presione “” para
encenderlo)

Log in

2 e B bt
e

2. Inicie sesion en laaplicacion 3. Haga clic en [Agregar dispositivo]
AIRROBO. Para usuarios nuevos, o presione en [+] para agregar el
cree su cuenta antes deiniciar ~ robot.

sesion.

4. Elija una red Wi-Fi 2.4 GHz e ingrese el
nombrey la contrasefa de la red Wi-Fi. Tenga
en cuenta que una banda doble con el modd
mixto (2.4 GHz + 5 GHz) o simplemente una red
Wi-Fi de 5 GHz no podra conectar el robot.




. Consejos:
Done - Hcue Lhbint 1. Debido a la actualizacién de la aplicacién
Airrobo, el uso real puede ser ligeramente
i diferente al anterior. Siga las guias actuales en la
L ® - aplicacion mientras lo usa.

2.Sino se puede encontrar su dispositivo o si se

le solicita un tiempo de espera de configuracion
después de emparejar varias veces, haga lo
siguiente antes de volver a intentarlo.
Restablecimiento de la conexién Wi-Fi en su
dispositivo: mantenga presionado [@] +[@)]
durante 3 segundos antes de encender, apagary
volver aintentarlo. Borrar el caché de la
aplicacién: Yo - Configuracion - Borrar caché.

3. La aplicacién actualmente no es compatible con
tabletas Android y iPads.

4. Para usar la aplicacién correctamente, active los
servicios bésicos de Google si esta usando un
teléfono Android.

|

5. Agregado con éxito 6. Ahora puede usar el
Haga clic en [Hecho] robot por medio de la
para seguir con el paso aplicacién AIRROBO.
siguiente.

3.4 Comenzar accién

@ Limpieza automatica

Luego de iniciar, el robot planeara la ruta de limpieza en un patrén de zigzag, luego
limpiara los bordes de la habitacién. Cuando termine de limpiar, volvera de manera
automatica a la base de carga para cargarse.

@ Limpieza de zona

Use el control remoto para usar el robot o colocarlo de manera directa en la esquina
inferior izquierda de la zona que se debe limpiar, y presione el botén de Zona en la
aplicacion o presione el botdn de limpieza de manchas en el control remoto, luego
comenzara a limpiar en zigzag en la zona desde su posicidn actual.

3 Limpieza espiral

Use el control remoto para usar el robot o colocarlo en una zona de limpieza centrada,
presione el botdn de espiral en aplicacion o presione el botdn de limpieza espiral @
en el control remoto, luego comenzara a limpiar desde la posicion actual.

@ Limpieza de bordes

Presione el boton de Borde en la aplicacion, luego el robot encontrara la pared y
comenzara a limpiar alrededor de la pared de manera automatica. Luego de terminar la
limpieza, volvera la base de carga para cargarse.

(® Limpieza programada

Presione el botén de configuraciones en la aplicacion, establezca una hora de limpieza,
luego el robot comenzara a limpiar a la hora especificada. Luego de completar la
limpieza, volvera la base de carga para cargarse.

® Restablecer Wi-Fui

Si necesitar conectar el robot con otro teléfono movil, o si no se pudo conectar el teléfono
movil, mantenga presionado el botdn de limpiezay el botén ({3)de Hogar por 3
segundos, 0 mantenga presione el boton de Wi-Fi por 3 segundos en el control
remoto hasta que escuche un aviso de voz, luego el indicador del botén (D) de limpieza
parpadeara de manera rapida en naranja, indicando que se restableci6 con éxito la red
Wi-Fi.

@ Modo de succién
Presione el botén de succion en el control remoto o en la aplicacion, puede elegir los
modos de succion Silencioso, Estandar, y Fuerte.

Parte 4 Limpieza y Manteamiento
4.1 Limpiar los cepillos laterales
Limpie los cepillos laterales y reemplacelos si estan dafiados.

Notas: Antes de reemplazar los cepillos laterales, revise la | y D marcadas en los
cepillos laterales y aseglrese que concuerden con las marcas correspondientes en
la parte inferior del robot.

4.2 Limpiar el cepillo principal

+ Encender el robot. Presione las dos lengiietas del cepillo principal para quitar la
cubiertay luego quitar el cepillo principal en la derecha. Use el cepillo de limpieza
para quitar cabello u otra suciedad del cepillo principal.

+ Enjuague el cepillo principal con agua y no lo coloque hasta que se haya secado
por completo.

Ay —

Cubierta de
cepillo principal

Cepillo
principal

Botén de desbloqueo de
contenedor de polvo



4.3 Limpieza de contenedor de polvo y filtro

Sostenga el contenedor de polvo de forma horizontal y presione el botén de lengiietas
desbloqueo para abrir la cubierta del contenedor de polvo, vacié el contenedor de
polvo, quite el filtro, y enjuague el contenedor de polvo y el filtro con una esponja,
luego vuelva a montar el contenedor de polvo, y use una esponja en el robot antes de
secarlo

Notas:

+ Encienda el robot y desconecte la base de carga antes de limpiar o realizar el
mantenimiento.

+ Revise si no hay objetos externos aspirados antes de limpiar.

« Elfiltro dura 6 meses; Limpie el filtro una vez o dos veces por mes.

+ Aseglrese de que el contenedor de polvo, el filtro y la esponja estén
completamente secos antes de reemplazarlos.

+ No exponga el filtro a la luz directa del sol por mucho tiempo.

Cargar puntos de
contacto

Puntos de contacto
para cargar

Parte 5 FAQ y Solucién de problemas
5.1 FAQ
Tipo de problema

Causa y solucién

1) Silabaterfa esta baja, coloque el robot en la base de carga asegurandose de
que este alineado con los puntos de contacto. Se cargara de manera automatica (si

No se puede la bateria se us6 por completo, se debe cargar por un tiempo antes de que se
encender encienda).
2) Latemperatura ambiente es muy baja (menora 0°C) o muy alta (mayor a 45 °C).
Use el robot en un ambiente en un rango de temperatura de entre 0 a 45 °C).
1) Quite el roboty revise si esté encendido el indicador de la base de carga.
No se puede cargar | Aseglirese de que la base de cargay el adaptador de corriente estén conectados

de manera adecuada.
2) Limpie los contactos de carga del robot y la base de carga.

1) Hay muchos objetos cerca de la base de carga. Coloque la base de carga contra
la pared y aseglrese de que la zona esté libre de paso.

2) Elrobot estd muy lejos de la base de carga para recibir la sefial. Intente
colocarlo cerca de la base de carga.

No puedevolverdala
base de carga

Ruidos no comunes
durante limpieza

Puede ser que los cepillos laterales o las ruedas estén atoradas por objetos
externos. Apague el robot y limpielo.

Habilidad de
limpieza reducida, y
deja polvo atrés

1) Elcontenedor de polvo esta lleno. Limpielo.

2) Elfiltro esta obstruido. Limpielo o reemplacelo.

3) Elcepillo lateral esta atorado por objetos externos. Limpie el cepillo
lateral.

No se puede conectar
la red Wi-Fi

1) Lasefial Wi-Fi es mala. Intente usar el robot en otros lugares donde la sefial
Wi-Fi sea buena.

2) Error de conexién Wi-Fi. Restablezca la red Wi-Fiy descargue la ltima version
en la aplicacion mdvil e intente conectarlo de nuevo.

3) Lacontrasefia que ingreso es incorrecta.

4) Elrouter usé la banda de 5 GHz, mientras que el robot solo es compatible con
unade 2.4 GHz.

No se pudo realizar
limpieza programada

Elnivel de bateria es insuficiente. La funcién de limpieza programada solo
funciona cuando el nivel de bateria es de >20%. Asegurese que el nivel de
baterfa es suficiente al usar la funcién de limpieza programada.

(Elrobotaspiradora
consume corriente
cuando esta
conectadoa labase
de carga?

La alimentacién no consume mucho cuando el robot estd en la base de carga:
Colocarlo en la base ayuda a que la bateria mantenga su condicién en las
mejores circunstancias posibles.

5.2 Solucién de problemas

Aviso de voz de falla Problema y solucién

Error 1: Coloque el robot al nivel del

piso y reinicielo.

El robot se inclina al arrancar; coléquelo sobre un suelo
nivelado y vuelva a intentarlo.

Error 2: Conexidn fallida.

Compruebe si la red Wi-Fi estd conectada. Solo es
compatible una red Wi-Fi de 2.4GHz.

limpieza.

Error 3: Robot levantado, se pausa la

Se esté levantando el robot; coldquelo sobre el sueloy
vuelva a intentarlo.

Error 4: Rueda izquierda atorada.

Retire los obstaculos alrededor de las ruedas y vuelva a
intentarlo.

Error 5: Rueda derecha atorada.

Retire los obstaculos alrededor de las ruedas y vuelva a
intentarlo.

Error 6: Cepillo principal atorado.

Retire los objetos extrafios atrapados alrededor del cepillo
principaly vuelva a intentarlo.
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Quite el objeto externo envuelto alrededor del cepillo lateral e inténtelo

Error 7: Cepillo lateral atorado. b
e nuevo.

Error 8: Detector PSD de alrededor de
la pared esta bloqueado.

Limpie la suciedad del detector de PSD situado en un lateral del
paragolpes.

Limpie la suciedad del sensor de escarpados situado debajo del

Error 9: Sensor de caida bloqueado. paragolpes.

Error 10: Sensor de choque atorado. | Elimine los objetos extrafios del paragolpes.

Error 11: Elinterruptor de encendido
del robot debe estar encendido al
cargarse.

Encienda el interruptor de alimentacion situado en un lateral del robot.

Error 12: Bateria baja, inténtelo de

Cargue el robot con la energia suficiente y vuelva a intentarlo.
nuevo luego.

Notas:

Si el robot no funciona de manera correcta, el indicador titilara en amarillo, y se
activara un aviso de voz Dirijase a las tablas de arriba para resolver el problema.

Si el problema persiste luego de realizar la solucion de problema contactese con el
servicio posventa de AIRROBO a (correo: support-eu@ubtrobot.com). No desmonte
el robot por su cuenta.

Parte 6 Especificaciones

Unidadesprinciples

Dimensiones 320*320*78mm Adaptador de corriente
- y Tension de salida 19V===
Capacidad de baterfa | 2600mAh Corriente de salida 06A
Tension de trabajo 144V === Base de carga
. o Tensién de entrada [1v===
Bateria Bateria de litio
Duracion de carga <360min
Capacidad de 600ml
contenedor de polvo
Métodos de carga Carga automética/ carga
manual
Rango de humedad de <90%RH
funcionamiento =
Rangodetemperatura | g_g5e¢
de funcionamiento
Ruido <65dB
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Parte 7 Servicio posventa

AIRROBO proporciona una garantia que se realiza en la manera menos tediosa. Esta
politica debe tomarse como una politica de servicio estandar que cubre los productos que
se venden solamente en tiendas en linea o por distribuidores autorizados. Contactenos a
support-eu@ubtrobot.com con su recibo de orden u otra prueba de comprar para
confirmar.

Notas:
« Los insumos proporcionados con el producto no estan cubiertos por la garantia.

Garantia de reembolso de 30 dias Por cualquier motivo:

Los productos vienen con un reembolso completo dentro de 30 dias desde la fecha de que el

articulo fue enviado a la direccién indicada.

. Eéproducto devuelto debe tener el empaquetado original e incluir todos los accesorios de
roducto.

P Para reclamos de la garantia que no sea de la calidad, el comprador se hace responsable por los

costos de envio.

« Esposible ﬂue no se acepten las devoluciones si no se cumplen los requisitos de arriba.

Si se superd el periodo de reembolso de 30 dias, no puede solicitarlo. Si no se compré en linea,

contactese con los distribuidores autorizados.

Reclamos de garantia relacionados problemas de calidad:

+ Todas las fallas de calidad en los articulos vendidos de manera directa por tienda en linea o por
revendedor autorizados de AIRROBO estan cubiertas por la garantia extendida, que comienza desde
la fecha de compra. .

« Lagarantia limitada de AIRROBO solo tiene efecto en el pais de compra.

+ Lagarantia de AIRROBO viene ademds con los derechos proporcionados por las normas locales
del consumidory pueden variar entre paises.

* Las g\arant\'as en todos los reemplazos siguen el mismo periodo de tiempo que el articulo fallido
original.

« Las garantias quedan invalidas luego de un reembolso completo.

Proceso:

+ Elcomprado debe proporcionar suficiente prueba de compra.

. AljRRO O debe documentar que lo que sucede cuando los compradores intentan arreglar el
producto.

+ Senecesita el nimero de serie del articulo fallido y la prueba visible del fallo.

« Puede ser necesario devolver el producto para una inspeccion de calidad.

El comprador debe hacerse carga en las siguientes situaciones:

« Productos devueltos por cualguier razén que no sea una fallida justificada.

+ Reclamos de garantias de articulos que se trasladaron afuero del pais de origen de la compra.
+ Reclamo de que los articulos devueltos tienen fallos para el Departamento de Calidad de
AIRROBO constaté que funcionan de manera normal.

+ Los costos asociados con devoluciones sin autorizar (Devoluciones fuera de la garantia).

No cubiertos por la garantia:

Productos sin suficiente prueba de compra.

Productos perdidos o robados. .,

Articulos que superaron el periodo de garantia.

Problemas que no son de calidad (devoluciones fuera de la garantfa).

Productos reparados por terceros. )

Dafios al producto producidos por mal uso (incluyendo entro otros, caidas, temperaturas
extremas, agua, o uso inadecuado).

« Compras a revendedores no autorizados.

Al devolver articulos con una envié Frepago, AIRROBO se hace responsable por los dafios o
perdidas que se produzca en el traslado.

Al devolver articulos por problemas que no sean de calidad, el comprador se hace responsable
por dafios o perdidas (iue se produzcas en el traslado. 5

AIRROBO no reembolsa por dafios de envid en reclamos de garantia que no son de calidad.



u OTcKaHupyiiTe 3TOT
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Po6oT-nbinecoc
PyKOBOACTBO NoJib30BaTens

AIRROBO — 370 6peH yMHOM 6bITOBOI TEXHUKU, CMELManM3NPYIOLLNIACS Ha TEXHONOTMAX C UCKYCCTBEHHbBIM MHTENNEKTOM. NPy NoAAEPKKE BEAYLLErOo MUPOBOTO NpeanpusTus 8 06nactm
yenosekonogobHo poboToTexHrKr AIRROBO CTpemMuTCs JOHECTH camble NepefoBbie TEXHONOM N A0 BCe 6OMbLIETO YMUCa LOMOXO3SCTB MO BCEMY MUPY, CAENAB YMHbIA AOM HOBO HOPMOW XM3HW.



Bnarogapum Bac 3a npuo6peterne POBOTA-MbIZIECOCA AIRROBO (nanee — po6or).

«HactosaTenbHo PeKoMeHayeTcsa NOIHOCTbIO NPOYMNTaTh PYKOBOACTBO NOb30BaTeN, BKNKOYasa
npaBuabHOE NCNMONb30BaHNWeE, mmi)opMaum@ [e] 663OI'IaCHOCTM N NHCTPYKLUWMN NO TEXHNYECKOMY
obcnyxmnsaHuo pobota AIRROBO nepep 1cnonb3osaH1eMm.

. PyKOBOﬂ,CTBO nonb3oBaTens COAePXNT TONbKO MHCTPYKLMN. Ecnn KaKl/Ie*ﬂl/I6O apyrue cutyaymun,
C KOTOPbIMM Bbl CTa/IKNBa€TECh, HE paCCMaTpUBalOTCA B AAHHOM PYKOBO/ACTBE NO/1b30BaTens,
06paTUTECh B Hally CNyXby NoaaePKKI KNeHToB support-ru@ubtrobot.com ans nonyvexns
TEXHWUYECKO NOAAEPIKKM MO NPOAYKTY.

« [laHHOE pyKOBOACTBO NoMb30BaTeNs 6yaeT 06HOBAATLCS NPY NOSIBNEHWN HOBbIX OGHOBNEHNMI
NporpaMMHOro nan annapaTHoro O6€‘CI’I€H€HV]H, copepxaHve n m3o6pameHm 6yp,yT O6HOBﬂﬂTbC9
6€3 [LONONHUTENBHOTO YBEAOMIEHNS.

Yactb 1 BaxxHast uHgopmauus
1.1 Nepepn nepBbIM UCNONBb30BAaHUEM

« PacnakyiTe ero v yaanvTe BCHO 3aLLMTHYHO YNAKOBKY ¥ yNaKoBKy. [poBepbTe Hanuyme
BCex aeTanen.

« [lepes, Mcnonb3oBaHMeM yoeamTech, HTO PO3ETKa BKIIOYEHA, U Bbl YCTPAHUM BCe
NpensiTCTBMS B HEMOCPEACTBEHHOM 6AM130CTW. OH NPOIAET MO KaX4OoMY y4acTKy nona
HECKONbBKO pas, YTOObI MOCTPOUTb KapTy 33 CHET O4UCTKU.

+ MIHorna 6OKOBbIE LETKM MOTYT MPOTUBOCTOSATL BONee MENKMUM HacTuLaM (KopM Ans
cobak, HanoHWTENb A KOLWaYbVX TYaneToB), HO B KOHEYHOM UTOre POBOT yaanuT UX
Bce. MoxanyiicTa, ONnoOpOXHANTE KOHTENHEP A5 MycOpa NOC/e KaXKAoro
CNONb30BAHMS, YTOBbI BNOCIEACTBUN rapaHTMPOBaTb MAaKCUMAbHYIO
NPOV3BOANTENBHOCTb.

+ PO6OT MOXET 6bITb HE B COCTOSAHUM YBPaTb rPsi3b 1 Mbllb, €CAN €10 NblNecbopHUK
NO/OH. PeKOMeHYeTCs PerynsipHO O4nLLaTh KOHTEIMHep ANs Mycopa.

« [oxanyiicTa, ybeanTech, 4To Bbl BblbpackiBaeTe Ui 6e30MacHO XpaHUTe ynakoBky 1
06epTKy NoC/e BbILWEOMNMCaHHbIX MPOBEPOK. B Lensx 6e3onacHoCTN aepxumTe
MNafeHLeB, MIaaeHLeB 1 AeTel nofasnblie OT 3TOro MaTepuana.

« [lepef 04MCTKOWM, NOXKaNycTa, ybeamnTecs, YTo ABe HOKOBbIE LLUETKM YCTAHOBEHDI B
COOTBETCTBYIOLIME MO3MLMK POBOTA 1 3aKPET/IEHbI.

12 /\ TMPEAYNPEXAEHVE

+ TONbKO YNONMHOMOY€EHHbIE TeXHUYECKK e CNeLnanmcTsl MoryT pa3brpaTs poboTa.
Monb30oBaTeNn He JOMKHbI Pa3brpaTh UAN PEMOHTUPOBATH ero.

« icnonb3yiiTe TONbKO OPUrMHANBHbIN afanTep, NOCTaBASEMbIA NPOV3BOAUTENEM.
HecoBMecTMMble afganTepbl MOTYT MPUBECTY K MOPAKEHMIO INEKTPUYECKMM TOKOM,
BO3ropaHuio 1in NoBpeXaeHuio poboTa.

+ He npuKacaiiTech K BUIKE MK aAanTepy MOKPbIMU PyKaMU.

+ OuncTUTe NON Nepep UCNonb3oBaHeM poboTa v ybepuTe Bce XpynKue npeameTsbi,
Kabenu, ogexay, bymary, 3aHaBeCcKn 1 T. ., TaK KaK OHWM MOTYT 3anyTaTbCs B HEM.

« [lepxxute poboTa nofanblie OT CUrapeT, 3aXMUranokK, CNUYeK 1 gpyrmx
NerkoBOCMNaMeHsOLLMXCS MaTeprasnos.

+ He npumMeHsiiTe cuny, YTobbl COrHYTh kabenb NUTaHWs, U He LoMyCKalTe faBneHus
Ha Hero TsHKesbIX UK OCTPbIX NMPeAMETOB.

« He ncnonb3yiite poboTa BHE NOMELLEHNMS. ITO TONbKO A1 UCNOMb30BaHVSA B
nomeLeHnu.
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+ He caguTech Ha poboTa 1 He KnagnTe Ha Hero HUKaKyie NpeaMeThl.

« He ncnonb3yiite poboTa BO BNAXHOW 1K CbIPOii cpefe.

. I/Icnonb)3yme poboTa Tonbko B Ananasore Temnepatyp ot 0°C go 45°C (rpapycos
enbeuns).

« He ncnonbayiite poboTa Ha NOABELEHHbIX MOBEPXHOCTSX. ECM BbI 4OMKHSI

MCNO/bL30BaTh €ro Ha NoJBELIEHHbIX MOBEPXHOCTSX, He JOMyCKaliTe ero ciy4ainHoro

nafgeHns C NOMOLLbKO MCNONMb30BaHNA MPOYHbIX 3aWNTHbIX OI'pa)K,Cl'eHI/IIZ, TaK KaK 3TO

MOXeT NPVBECTYW K TPaBMam 1au MaTepuanbHoMy yuiepoy.

« BKNtOYMTE NUTaHWe, ecn poboT He UCMOoNb3yeTcs B TeYeHNe ANNTENbHOTO

BpEMEHU.

« CooblwmTe BceM fioMa vnu B oduce, Koraa poboT paboTtaeT, YTobbl HUKTO He

CMOTKHYACS O Hero.

« Nepeq CHATMEM aKKYMyNSTOpa OTKOYMTE pobOTa OT UCTOYHMKA NUTAHWS, Noc/e

4ero ero MoXHo byaeT yTnnn3nposaTb.

+ 3TOT NPUBOP MONET KCNONL30BATLCS AETbMI B BO3pACTe OT 8 NIET v CTaplue, a

TaKXe imuaMy C orpaHnyeHHbIMM ('bVI3I/I‘-|eCKVIMVI, CeﬂCOprIMVI NN YMCTBEHHbIMUN

CMOCOBHOCTAMM MW C HE[LOCTATKOM OMbITa U 3HAHWIA, €CIN OHW HAXOAATCS MO,

NPUCMOTPOM WAM MPONHCTPYKTUPOBAHbBI 0 6830MacHOM MCMONb30BaHUM NpUbopa 1

0CO3HalOT CBS3aHHbIE C 3TVM ONACHOCTU. [leTW HE JOMKHbI UTPaTh C TPUBOPOM.

OuncTKa v obcnyKMBaH1e Nonb3oBaTenem He AOMKHbI MPON3BOANTLCS AeTbM Be3

I'IEMCMOTpa

+ HeobxoAMMO cnepguTh 3a 1eTbMu, YTOBLI OHM He Urpanu C NpUGOPOM.

« [insi 06CcnyxnBaHns poboTa 1 3apsfHON 6asbl CHavana BeIKYMTE poboTa,

OTCOEAMHWUTE ero OT PO3ETKM W OTCOLANHNUTE UCTOUHUK MUTAHUS.

1.2 batapes v 3apspgka .

+ KaTeropuyecku 3anpeLLaeTcs OKWraTh YCTPOWCTBO, AaXe eC/in OHO Cepbe3HO
NOBPEX/AEHO, NOCKOMbKY CyL|eCTBYET PUCK B3PblBa GaTapeu.

« MoxanyyicTa, He UCnosib3yiiTe CTOPOHHYe 6aTapeu WAV AOK-CTaHLMW.

« Moxanyiicra, He pa3bupalnite, He PEMOHTUPYINTE 1 He MOANDULMPYITe BaTapeto 1
AOK-CTaHLMIO. .

« [ToxanyicTa, He pa3melLaliTe AOK-CTaHLMIO PSAOM C UCTOMHMKAMM Tenna,
Hanpumep oborpesaTensamu. .

« [oxanywcra, He NPOTUpPaliTe LOK-CTaHLMIO BAAXHOW TKaHbIO UM MOKPbLIMU
pyKamun.” .

« [Moxanyiicta, He BbIbpackiBaiiTe MCNonb30BaHHble 6aTapen. CTapble 6aTapeu
cnefyeT caaTb B KOMMNaHWW, CNeLMani3npoBaHHO 3aH1MakoLecs yTuan3agmen.

« B cyyae, ecnu WHYpP NUTaHKS NOBPEXAEH, 13 COObpaxeHWin 6e30MacHOCTM ero
3aMeHa [JO/KHa BbINONHATLCS CreuyanbHbIM

OTAENOM TeXHUYECKOro 06CNYKMBaAHWS NPOU3BOANTENS.

« [1pv TPaHCMOPTNPOBKE, NOXanyicTa, ybeanuTech, 4TO POBOT-MbIIECOC BbIKIIOYEH;
peKOMeHAYeTCs UCMONE30BaTh OPUrMHANBHYIO YNAaKOBKY.

+ B cnyyae, ecnm yCTpoCTBO He UCMONb3YeTCs B TeYeHUe ANNTENbHOTO BPEMEHMU,
MOMHOCTbIO 3apAanTe N BbIKNO4YNTE pO6OT-ﬂbIﬂeCOC N XpaHnTe ero B NpoxnagHoM n
CYXOM MecTe.

« Boinonuaiite 3apaaky poboTa-nbinecoca He pexe 0fHOro pasa B TpW Mecaua,
4TOObI U36eXaThb NOBPEXAEHNA BaTapen 113-3a Ype3MePHOU Pa3pAAKN.

« [1p1 HEOBXOAMMOCTYM UCMONb3YITE COOTBETCTBYIOWME MHCTPYMEHTbI 15
13BneYeHns batapen; nepes n3eneveHemM batapen

OTKNIOYMTE NUTaHNe. OTKPYTUTE BUHT HMKHEN KPbILWKW, OTKPOITE ee, 0TCoeanHuTe
6aTapeto v 13BNEKUTE ee 113 aKKyMyNsTOPHOro OTCeKa.

« [epeg yTvnnsaumeit poboTa-nblnecoca HeOBXOAMMO CHavana BbIHYTh baTapeto.

+ B jaHHOM npubope ncnonb3yoTcs baTtapen, KoTopble Heb3s 3aMeHnTb. Koraa
CPOK CNY)XObl 6GaTapen NOAXOANT K KOHLY, Np1bop CneayeT yTnaM3nMposaThb
Hagnexawmm obpasom.



YacTb 2 0630p NpogyKTa

2.1 YNaKoOBOYHbIV NCT

PoboT-nbinecoc
(ocHOBHas WeTKa X 1, KOHTeiHep
Aans mycopax 1, punstpx 1) x 1

LeTka ons 4ncTkm x 1

puneTpx 1

- OCHOBHOI MOAY b

ApanTtep nuTaHus x 1

——— e

"

B
MynbT AUCTaHLUMOHHOTO Pykosoactso
ynpasneHus x 1 nonb3oBatens x 1
(6e3 6aTapeek AAA)

6oKoBas WieTKa x 4 FapaHTUIHBIN TanoH x 1

KHOMKa

e @ ©

@ KHOMKa

«HaxmuTe KHOMKy @), 4TOGbI
Ha4aTb/NPUOCTAHOBUTb O4NCTKY
*HaxxmuTe KHOMKy (B) ANs Bo3BpaTa poboTa
Ha 3apagHyto 6asy.

« HaxxmuTe 1 yaepxwvsaiite © + @ B
TeyeHwe 3 cekyHa, 4Tobbl copocnTb Wi-Fi.
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BepxHas Kpblilwka

Bamnep

ChrHanbHoe oKoWKo

BbikntoyaTens
i

KoHTeitHep ans mycopa

[atunkm nageHns

3apAaHbIe KOHTaKTbI

Bokosas weTka CamoopueHTHpytoLe
ecs Koneco

Kpbillka akkymynsTopa
naBHoe Koneco nasHoe Koneco

OcHOBHas LeTka

-3apagHas 6asa - KoHTeliHep ans mycopa

VIHAMKaTOP MOLHOCTM

Mnowaas WN3Nny4eHns curHana

Mopt apanTepa
3apsHble KOHTaKTbI

Kpbiluka KoHTeliHepa
[/1st Mycopa

MpsxKa KoHTelHepa:
ans Mycopa

Mpumevanus:

HaxMmuTe Ha NPsKKY KOHTeliHepa Ans Mycopa 1
MCNoNb3yiTe APYryio, 4TI OTKPLITH KOHTEHEp ANns
MyCOpa, OTKPbIB KPbILIKY.



«[AUCTaHLUMOHHOE yNpaBfieHne

KHonka DyHKUUA
ViHankaTop—-e Bo3gpallieHyie Ha [nTensHoe HaxaTvie B Teverute 3 cexyr, TPOMKOCT
Khonka —H3 @ sapannyio a3 = |copocwiFi F0/10C0BbIX NIOACKa30K YBENMA/BAETCS, KOrAa POBOT
) PAAHYI0 basy epe3arpyXaSTCA, 2 MHAVIKATOP KHONKNOMHTaET anensci.
cbpoca Wi-Fi —Hanpasnexue: Bnepeg Bosspaljerive fa
Hanpasnetive: sapagwyio Gasy | BOIBPAT Ha Gasy n sapanky
B1eBO HanpasneHve: Bnpaso [~
Bnepen [lBvxenue Bnepes
Crapt/Cron — P
YpoBseHb * @—ﬂepexﬂmwme a3bikos | [P0 Mosopor Haneso
BCaCblBaHUs —CnmpanhHaﬂ 04uCTKa > [Bnpaso Mosopor Hanpaso
ABTOMaTMYecKas 7@ @—ToqeqHaq ouMUCTKA DIl |Crapt/CTon Hauano unn npuocTaHoska y6opkm
o4nCTKa Vposers VBEnuHenie MOLHOCTY BCackiBaHNs Ballero
® |stocuanus | pobora-nsinecoca
@ Mepernioerite [IMTeNsHOe HaXaTe B TedeHMe 3 cekyHs,
3bi08 NepexioverHe s3bika
= |Crupansras Hauano CiupansHoM OMMCTIW TeKylLel HeBONBWON
© louncTKa nnowaam
3a1yCK 3BTOMATHNECKO/ OW/ICTHY, SABEPLIEHHE OCTA
ARROBO |ABTOMaTHuECKas | Kpaes 1 BO3BPAT Ha Ga3y K 3apAKe, KOrfja ypoBeHb
P P y v
Auto [oumcTia 3apsi1a 6aTapen CraveT MeHbiue 20 %.
Hauano 3ursaroobpasiol yGopkn Texyuieli
v & |ToseunanybopKa | eGonsuwoii nnowaam
CTaHOBKa:

«YcTaHoBUTe ABe baTapelikv Trna AAA B NyNsT ANCTaHLMOHHOTO yrpaBneHus, cneas 3a
TeM, YTOObI MONOXKUTENbHBIN 1 OTPULLATENbHBIA NMOAKOCA COOTBETCTBOBA/V MAPKMPOBKE,
yKa3aHHOW B baTapeliHOM OTceke. BKtounTe nepekntodatens cboky poboTa.

« Korgia poboT He nopaktoyeH K cet Wi-Fi, Bbl MOXETE yNpaBAsTh UM C MOMOLLbIO Ny/bTa
[ANCTaHLMOHHOIO YrIpaBNeHus.

« Ec/in BbI HaxkMeTe N1tobyto KHOMKY HarnpasneHus, 4Tobbl 3anycTnTb poboTa, OH HEMHOMO
OTCTYNUT Ha3ag, v NoBepHeTcs Ha 180°, Koraa HaxoaWTCs Ha 3apsaHoN 6ase, nocne Yero
Bbl CMOXeETe HOPMasIbHO YNPaBASTb C MOMOLLbIO Ny/bTa AUCTaHLMOHHOO YpaBaeHus.

+ 113BneknTe GaTapeikn, ecnv Bbl He ByaeTe MCMNONb30BaTb NYLT AYCTaHLMOHHOMO
ynpasneHns B Te4eHne ANnTeIbHOro BpemeHu.

YacTtb 3 YcTaHOBKa M 3KcnayaTauus

3.1 MopakntoueHue 3apsagHoi 6a3bl

CobepuTe 3apsaHyto 6asy 1 BKIOUMTE aganTep.

MomecTnTe 3apsaHyto 6a3y 6AN3KO K CTeHE 1 yCTpaHWTe NpensTcTams npubn. 1 mc
06emnx CTOPOH 1 OK. 2 M nepeg poboToM. CUrHanbHas naMnoyKa Ha 3apsaHoli 6ase
[O/DKHA rOpeTh.

3.2 3apapka po60oTa B nepBbiii pa3

MomecTute poboTa Ha 3apsaHyto 6asy ANna 3apaaKM, yOeaUBLINCE, 4TO TOYKM
KOHTaKTa COBMeLLEeHbI C 3apsfHOIN 6a30M.
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YT06bI NPOANUTL CPOK CNYXK6bI 6aTapeun:

@ Nepep Ucnonb3osaHmem 3apskaiiTe poboTa B TedeHve 4-6 4acos. [py NoNHoM
3apsiKe MHAMKATOP NepecTaHeT MUraThb.

(2 Bo Bpemsi 06bI4HOTO NCMOb30BaHUS PO6OT aBTOMATUYECKM BO3BPALLAETCS Ha
3apsgHyto 633y, NOAKMOYEHHYIO K UCTOYHMKY MUTaHWs, Ans 3apsigKu.

(3 Ecnv poboT He byaeT MCMOoNb30BaTLCS B TEYEHWE ANIUTENBHOTO BPEMEHW, BKIIOUNTE
nUTaH1e Noc/e ero NOAHOM 3apSAKM U MOMECTUTE B CyXOe 1 MPOXNaHOEe MECTO.
MoxanyicTa, 3apskainTe ero Kaxaple TpU Mecsia, 4Tobbl M36exaTs HeobpaTUMOro
NOBPEXAeHNs akKyMynsTopa.

MpumeyaHus:

« MNepeq MCnonb30BaHNEM CHUMUTE 3aLUMTHYIO MOMOoCy ¢ 6amnepa, YTobbl rapaHTMpoBaTh
HOpMasibHOe UCMONb30BaHUE U3AENNS.

« Bbik/to4aTenb NUTaHms HaxoamuTcest CHoky poboTa, HaXMUTE «l», 4TOBbI BKIIIOUNTL €10, 1
HaxxmuTe «O», YTOObI BKKOUUTB €ro.

+ POBOT aBTOMaTUYECKM BEPHETCS Ha 3apsigHyto 6a3y, Koraa baTapes pa3psaguTcs.

X

Bbiktoyartens

3.3 3arpyska npunoxeHus u nogknrouyeHue Kk Wi-Fi

MpumeyaHus: MpunoxeHne AIRROBO paboTaeT TonbKo ¢ poboTom Yepes Wi-Fi.
MoxanyiicTa, BKtouMTe poboTa v nogrntoumnte Wi-Fi npu 3anycke npunoxeHus. Ecam
COeIMHEHNE He YCTAaHOBEHO, BO3MOXHO, 3TO CBA3AHO C TeM, YTO Bbl MCMOMb3yeTe
ceTb 5Ty, Moxanyiicta, 03HAKOMbTECh C 0BOLMM CMOCOHOM HACTPOIKM
MapLipyTM3aTopa ¥ M3MeHnTe ero Ha 2,4 Mu.

ﬁ

Q. AIRROBO

[

1. OTckaHmpyiite QR-Kog unn
BbinonHMTe nonck AIRROBO B App
Store unn Google Play, 4to6bi
3arpy3nTb MPUNOXEHNE.

1.2 Br/tounTe nepekstoyatens COoky
poboTa.llocne 3Toro poboT MOXET BOWTI B
PEXIM KOHDUTYpaLmK. (HaXKMUTE «l»,
4TOGbI BKIIOYUTH E70)

1.1 Mepep 3arpysKoit
NPUNOXEHNs yOeanTeCh, YTO BaLl
TenedoH nogkmioyeH K cet Wi-Fi
2,4 [Ty, v BkNto4UTe Bluetooth.




Legin N T
[p—
o ewrlrae bl :
o 4. Buibepue ceTb Wi-Fi 2,4 [Ty u

2. Boiignte B npwnomeHmeuAlRROBO. 3. Hawmre [[o6asuTb BBeAMTE UM 1 Naponb Wi-Fi. OBpaTuTe
[Ins HOBbIX NONb30OBaTENEN, YCTPOICTBO] i HaxwmTe [+],  griyivakine, 4T0 ABYXAMANA30HHEs CETb
noxanyicra, co3faiiTe CBOI0 Y4eTHYI0  4To6bl jo6aBNTL poboTa. CO CMeLUaHHbIM PEeXUMOM (2,4 T +5
3anucb Nepeq BXOOM B CMCTeMy. Tw) nan npocto ceTb Wi-Fi 5 Ty He

CMOXET NOAKNI0YUTH poboTa.

1. U13-3a 06HOBNEHUS NpUnoXeHus Airrobo
(haKTV4ecKoe NCNOoNb30BaHNE MOXET HEMHOO
OT/INYaTbCA OT YKa3aHHOr O BblLLe. |_|pI/I
> — ICNONB30BAHNM ClefyITe TEKYLLMM MHCTPYKLMAM

B NPUNOXKEHUN.
2. Ecnvi Balue yCTPOMCTBO He MOXKET BbITh HalgeHO
1N ecnm Nocne HeCKONbKUX conp;m(eHmM Bam
6yaeT NPeIoKEHO BPEMS OXKMAAHMS
KOHUrypaLmu, noxanyicTa, caenaiire cnegytoliee,
npexze Yem NbiTaTbCs CHoBa. COPOC CoeANHEHNs
Wi-Fi Ha BaleM yCTPOMCTBE: HaXMUTE 1
yAepxuBaiiTe [d] +[@] B TeyeHve 3 cekyHp, 3aTem
BK/K04UTE, BbIK/IOYUTE U NOBTOPUTE MOMbITKY.
OuMCTKA K3LLA NPUAOXKEHUI: 51 — HacTpoiiku —

. .
[ e o Oswcrns ow.

3. MprnoxeHvie B HacTosLiee BpeMs HeCOBMECTUMO

5. lobasneHo 6. Tenepb Bbl MOXETE S

chewno! Haxumnte  ynpasnaTs pobotom  C M1aHweramm Android v iPad.

[0TOBOJ, 4TO6bI Yepes npuoxeHne 4. 4706bI NPaBUBLHO UCMONB30BaTb NPUOXKEHNE,
nepenTu K AIRROBO. BK/IOYITE OCHOBHbIe CITyObl Google, ecnvi Bb
cnepytojemy wary. ncnonb3yete TenedoH Android.

3.4 Hayano pa6otbl

(D ABTOMaTM4eCcKasi 0YMCTKa

Mocne 3anycka poboT byaeT NaaHMpoBaTh MapLIpyT yEOPKM 31r3arom, a 3ateM yéupars
BOO/b Kpast KOMHaTbI. Korga ouncTka 6yaeT 3aseplueHa, OH aBTOMaTUyeCKu BEpHETCs Ha
3apaaHyto 6asy Ans 3apsiaKu.

(@ ToyeuHast 0O4MCTKA

Mcnonb3yiite nyasT AUCTAHUMOHHOTO YNIPABNEHNS NS yIPaBAeHNs poboTOM 1
NOMECTUTE ero HENOCPEACTBEHHO B HAXKHIIA NIEBbIN Yo 061aCTU, KOTOPYHO HYXHO
OYNCTUT, 1 HAXXMUTE KHOMKY SPOt B MPUAOKEHUN U HAKMITE KHOMKY OYUCTKY
Spot(&E)Ha nynsTe AUCTaHUMOHHOIO YNPaBAeHus, NoC/e Yero OH HauHeT
31r3aro06pasHyio YOOpKy 113 TEKYLIETO MONOKEHMS.
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(3 CnupanbHas o4UCTKa

cnonb3yiTe NynbT AUCTaHLMOHHONO YNpaBAeHws Ans ynpasneHrs poboTom um
MOMECTUTE ero B 30HY YOOPKM, HaXMITe KHOMKy «CrpansHas ybopka» B
NPUAOKEHVN U HAXMUTe KHOMKy «CnupanbHas ybopka» ((©) Ha nynete
AWCTaHLMOHHOTO YNpaBaeHUsl, Moc/e Yero poboT BbINOMHNT Y6OPKY U3 TeKyLero
TMONOXEHWS.

@ Ouucrka Kpaes

HaxmuTe KHomKy «Kpast» B TPUNOXKEHWUIN UAK Ha NYALTe AUCTaHLUMOHHOTO YNpaBneHus,
poBOT aBTOMATUYECKM HAWAET CTEHY 1 Npom3BeaeT YOopKy BAoNb CTeHbl. Korna
04nCTKa ByeT 3aBepLUeHa, OH BEPHETCS Ha 3apsiaHyto 6a3y ANns 3apsaKu.

(® MnaHoBas y6opka

Ha)muTe KHOMKy «HacTpoIiKm» B NPUAOKEHUM, yCTAHOBIUTE BPEMst yGOPKU, NOC/ie Yero
poO6OT HauHET yOOPKY B yKasaHHoe BpeMs. Koraa ouncTka GyeT 3aBeplueHa, oH
BEpHETCs Ha 3apsiiHyto basy Ansi 3apsigku.

® C6bpoc Wi-Fi

Korga BaM Hy)XHO NOAKNOUMTL poboTa K ApyromMy MObunbHOMy TenedoHy, Unm Koraa
MOBUNBHBIV TenedoH He MOXET MOAKMOYUTLCS K HEMY, UIN HXKMUTE 1 YAepXK1BaTe
KHOMKy «O4ncTKa» 1 KHOMKY «[loMOW» B TeYEHMe 3 CEKYH[, UV HXXMUTE U
yaepxuBaiiTe kHonKy Wi-Fi(7) Ha nynste AMCTaHLUMOHHOIO yNpaBneHys. ypaBneHus B
TeyeHwue 3 CeKyHf, NOKa He YCAbILLKTE roN0COBYIO NOACKA3KY, NOCe Yero MHANKATOP
KgOﬂKM «O4uncTKa» @ 6bICTPO MUIHET anenbCyH, ykasbiBasi Ha To, 4To Wi-Fi ycnewHo
copoLueH.

@ PeXxum BcacbiBaHUA

Ha)mM1Te KHOMKY BCackiBaHWs Ha NyNnsTe AUCTaHLMOHHOIO YNPaBAeHWs Uav B
NPUNOXEHNW, Bbl MOXETE BbIOPATh PEXVMbI BCACbIBAHWS «TUXUI», «CTaHAAPTHBIN», 1
«MOLLHBIA».

YacTb 4 OuMuCTKa U TeXHUYeckoe o6cnyxuBaHue

4.1 OuncTKa 60KOBBIX LETOK
Ouncrture 6OKOBbIe WETKN 1N 3aMEHNTE X, eC/IN OHWN NOBPEXAEHbI.
MpuMeyaHus: MNepes 3amMeHON GOKOBLIX LLETOK MPOBEPLTE MApPKUPOBKY L 1 R Ha

ABYX 6OKOBb\>§ weTKax my6eqmect; 4TO OHM COBMNafatoT C COOTBETCTBYHOULEN
MapKNPOBKOWM B HMXHEN H4aCTn po60Ta.

4.2 OYNCTKa OCHOBHOW LETKU

« Bknounte po60Ta4 Haxxmnte Ha [Ba BbICTYMa Ha KpblLIKe OCHOBHOW LUEeTKHN, 4TObbI
CHATb KPbILWKY, a 3aTeéM CHMMNTE OCHOBHYIO LLETKY CnpaBa. MCI'IOJ'Ib3y[{IT€
HYUCTALLYIO LLETKY, 4TObbI YEANNTb BOMTOCHI N APYTYHO FPA3b C OCHOBHOW LLETKN.
. HpOMOl/\Te OCHOBHYIO WEeTKYy Noj NnpoTOYHOM BOLAOW U HE 3aMeHANTe ee, MOKa OHa
MOMHOCTBIO HE BbICOXHET.
Kpbiwka
OCHOBHOW LLETKM

OcHoBHas
eTka

KHoMKa pa36noKrpoBku
KOHTeliHepa Ans Mycopa



4.3 YucTka KOHTelHepa ANng Mycopa u punbTpa

[lepuTe KOHTENHEP ANst Mycopa B rOPU30HTaNbHOM MONOXKEHUM W HAXMUTE KHOMKY
pasbnoKMPOBKU, YTOObI OTKPBITH KPbILIKY MbINECOOPHIKA — ONOPOXKHUTE KOHTEHEP Ans
Mycopa, U3BneknTe UNLTP U NPOMONTE KOHTEHEp Aas Mycopa, (puALTp 1 rybKy, a 3aTem
elle pa3 cobepyTe KOHTENHEP ANs Mycopa, PUALTP 1 rybKy B poboTa nepep CyLIKOM.

MpumMeyaHusa:
+ BkntoynTe poboTa 1 0TCOeANHUTE BUKY 3apsiAHON 6a3bl Nepes 04UCTKON 1
obcnyxnBaHmem.

+ Y6e[uTech B OTCYTCTBMM NOCTOPOHHMWX NPEAMETOB, KOTOPbIE 6bINN YEpaHbl Mblnecocom
nepep 04YUCTKOMN.

+ dunbTpa xBaTaeT Ha 6 MecsLeBs; [oxanyicTa, ouunwarite hUNLTP OAVH WA ABa pa3a B
mecsiL,.

+ Y6e[unTech, 4TO KOHTelHep Anst Mycopa, GUALTP 1 rybKa MoAHOCTBIO BbICOX, MPeXae
4yeM yCTaHaB/IMBaTb UX HA MeCTO.

+ He noggepraiite hunbTp BO3AENCTBUIO MPSIMbIX CONHEYHbIX SlyYel B TeYeHme
ANNTENbHOTO BpeMeHN.

KOHTaKTHble TOYKM
3apsaKu

KOHTaKTHble TOYKM
ON5 3apsAAKK

YacTtb 5 YacTo 3apaBaembie BOMPOCHI U YCTPaHeHUue
Henosagok
5.1 YacTo 3apaBaembie BOMpPOCHI

n npo6nemsi MpuynHa u peleHne

1) Korpia 6atapes paspsgntcs, nomMectute poboTa Ha 3apsigHyto 6asy,
y6eMBLINCh, 4TO OHA COBMELLIEHA C KOHTAKTHbIMY TO4KamMu. OH GyaeT
3apSHKATBCS aBTOMATUHECKM (€C/IN aKKyMYNSITOP MOMHOCTBIO Pa3PshKeH, ero
HEOBXOMVIMO HEKOTOPOE BPEMS 3apsiaTh, MPEXMe YeM OH ByfieT BKIIIOHEH).

2) TemnepaTypa OKpy»atoLLelt cpefbl CAMLIKOM HU3Kas (Hinke 0 °C) nnw CnLKOM
Bbicokast (Bbiwe 45 °C). MoxanyiicTa, ncnonb3yiite poboTa nNpy TemMnepaTtype
OKpyxatoLLeit cpeapl o1 04045 °C).

He ypaetcs BritounTh

1) CHmMKTe poboTa v NPOBEPLTE, FOPUT 1N UHANKATOP 3apsigHON 6a3bl.

He 3apshxaetca Y6eauTecs, YTo v 3apsigHasi 6asa, 1 aganTep NUTaHWs NPaBKALHO MOAKIOYEHBI.
2) O4MCTHTE KOHTAKTHbIE TOHKM 3apsigKku poboTa 1 6asbl.

He ynaercs 1) PsigoM ¢ 3apsigHoii 6a30ii CMLKOM MHOTO NPenaTCTBUIA. PasmecTnTe

BeEPHYTHCA K 3apsiAHYt0 633y BAONb CTeHbI 1 YBeanTECh, YTO MPOCTPAHCTBO BOKPYT CBOBOAHO.

3apsHoN Gase 2) POGOT HaxofMTCs CMLLKOM flaneko OT 3apsiAHol 6asbl, 4TOObI NPUHATL

curHan. MonpobyiiTe pasMecTTh €ro PsiEoM C 3apsEHON 63301

MocTOpOHHME 38YKI
BO Bpemsi y6opKu

B 60KOBbIE LLETKM 1K Koneca MOTYT 3anyTaTbCsi NOCTOPOHHME NPeAMETbI.
|'I0>+<any|71CTa, BbIKNHOYNTE po6o‘ra N OYNCTUTE €ro.

KayecTBo 04MCTKM
CHWKaeTcs, 1
OCTaeTcCs Mblfb

1) KoHTeliHep ans Mycopa nosoH. Moxanyicra, 04nucTuTe ero.

2) 3a61T bunbTp. MoXanyincTa, 04UCTUTE Ero UK 3aMeHnTe.

3) B 6OKOBOM WeTKe 3anyTanucs NOCTOPOHHVE NpeameTsl. MoxanyiicTa,
04NCTUTE BOKOBYIO LLETKY.

1) Mnoxot curtan Wi-Fi. MonpobyiiTe ncnonb3oBaTe poboTa B A4PYrvix MecTax,
rae ecTb XopoLwmii curHan Wi-Fi.

Heynaetcs 2) Owwibka nogrntodeHus k Wi-Fi. CbpocbTe HacTpoiiku Wi-Fi, 3arpysute
NOAKNOYNTBECA K nocnefHIo BePCHo MOBUNBHOTO MPUNIOKEHMSA 1 MOBTOPUTE NOMbITKY
cetn Wi-Fi NOAKNYEHNS.

3) BO3MOXHO, BBEAEHHbII BaMV Naposib HEBEPEH.

4) PoyTep vcnonb3yeT AuanasoH 5 My, a poboT nogaepK1BaeT ToNbko 2,4 I,
He ypaetcs 3apsga akkyMynsTopa HegoCTaTo4HO. PYHKLYIS OYMUCTKM MO pacimncaHmio
BbINOMHUTD paboTaeT TobKO Npy 3apsiae 6atapen >20%. MoxanyiicTa, ybeauTecs, 4To
3annaHMpoBaHHylo | 3apsiAa 6aTapev fOCTaTO4HO MPU UCMONL30BaHWM BYHKLMM YOOPKI MO
OUMCTKY pacnvcaHuio.
MoTpebnset nn

poboT-nbinecoc
3HEpruto, Kor/ja oH
HaxoauTCs Ha
3apsigHol 6ase?

Po6OT He NOTPEBASET MHOMO SHEPTMN, KOTfa HaXOAWTCS Ha 3apsigHON
6a3e. PasmelleHyie Ha 6a3e MOMOraeT akkyMynsTopy OCTaBaTbCs B
naeanbHOM COCTOAHUN.

5.2 Mou1cK 1 ycTpaHeHWe HeucnpaBHoOCTEN

lonocoBoe coobuieHue 06 owmnbke Mpo6nema u peweHmne

Owwnbka 1: MoxanyicTa, nocTaBbTe
po60Ta Ha POBHYIO MOBEPXHOCTb 1
nepesanycruTe ero.

Po60T HaknoHeH Mpw 3anycke, NOCTaBbTe €ro Ha POBHYHO
NOBEPXHOCTb 1 MOBTOPUTE MOMBbITKY.

Owwbka 2: OWmnbKa NOAKNOYEHMS.

MoxanyicTa, nposepbTe, NogkyeHa nu cets Wi-Fi.
MNoppepxuneaetca Tonbko ceTb Wi-Fi 2,4 TTu,.

Owwbka 3: Po60T 6bIN NOAHSAT,
ybopKa nprocTaHoBneHa.

Pob0T nogHMMaeTcs, NoCTaBbTe €ro Ha 3eMto 1
MOBTOPWUTE NOMbITKY.

Owwibka 4: 3akNMHUNO nesoe

Yganute npensTcTBUA BOKPYT KONec v NoBTopuTe

Koneco. NOMbITKY.
Owwibka 5: 3aknvHKNo npasoe Y[anuTe NpensTCTBINS BOKPYT KOJEC 1 MOBTOpUTE
Koneco. NOMbITKY.

LeTKy.

OwwbKa 6: 3aKNMHWUNO OCHOBHYIO

YaanuTe NOCTOPOHHUIA NPeAMET, 06ePHYTbIN BOKPYT
OCHOBHOM LWETKW, 1 MOBTOPKTE NOMbITKY.
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OwwbKa 7: 3aknnHUI0 BOKOBYIO
LLETKY.

YpanuTe NoCTOPOHHMI NpeaMeT, 06epHYTbIV BOKPY HOKOBO WeTkY,
W MOBTOPUTE MOMbITKY.

Owwnbka 8: [letektop PSD BRonb
CTeHbl 3a6/10KVPOBaH.

Moxanyicra, o4ncTUTE OT rpsi3n AaTinK PSD Ha 60KOBON CTOpOHe
6amnepa.

Owwbka 9: [laTynk nepenaga
BbICOTbI 3a610KMPOBAH.

ﬂO)Kal'Iyl\/’ICTa, O4MUCTUTE OT rpAa3n faTHMK nepenaga BblCOTbl NOA4
6amnepom.

Owwbka 10: 3abnoKMpoBaH fAaTUMK
CTO/IKHOBEHWH.

MoxanyicTa, yaanure noCTOPOHHMI NpeaMeT Ha 6amnepe.

Owwnbka 11: BbikntoyaTenb nuTaHus
Ha poboTe f1oMKeH BbITb BKNOYEH
BO BpPEMS 3aPAAKM.

BrAtoyuTe BbIKAKOYATENb NUTaHUS CHOKY poboTa.

Owwnbka 12: Hu3kuii 3apsag 6atapen.
HOBTOPVITQ NOMNbITKY NO3Xe.

MoxanyiicTa, 3apsanTe po6oTa 0 AOCTATOHHOI MOLHOCTY 1
NOBTOPUTE MOMbITKY.

NMpumeyvaHus:

- Korga poboT paboTaeT HEHOpManbHO, UHAMKATOP MUTAET XeNTbIM, 1 BKIOHAETCS
€ro rofocoBas Noackaska. [ns pelwenns npobnemMbl 06paTUTECh K NPUBEAEHHbBIM

Bblle Tabnuuam.

-Ecnn npobnema He pelueHa nocne ycTpaHeHns Henmonafok, obpatunTeck B Ciyxoy
nocnenpogaxHoro obcnyxvsanns AIRROBO (3neKTpoHHas noyta:
support-ru@ubtrobot.com). He pa3bupalite poboTa caMocTosTENLHO.

YacTb 6 TexHUYECKne XapaKTepucTUKu

Axceccyapsi

FabapuTHblepasmepsl |320X320X78 mm

3apsigHoe yCTpOUCTBO

EmKocTb 6aTapeu 2600 MAY BbixofHOe HanpshxeHne |19B===
MpogomknTenbHOCTb — M

3;Dﬂ/3.r<w 144 B=== BbIxoHOM TOK 0,6A
Batapest /InTuesas 6aTapeiika 3apspHas 6a3a

MpopomknTenbHOCTh
33pHAKN <360 MUH

BxopHoe HanpsxeHve ‘198-

EMKOCTb MyCOpHOro
S yeop 600 mn

3apagKka

ABTOMaTUYeCKas
MeTopbl 3apsiKu 3apsaka / pydHas

BNAXHOCTU BNAXHOCTU

[nana3soH paboyein | <90% oTHOCKUTENBHOI

[vana3oH pabounx 0~45°C
Temneparyp

Lym <6546
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YacTtb 7 NocnenpogaxHoe 06cny)xmBaHue

AIRROBO npefocTaBnseT rapaHTuto, KoTopas 06pabaTbiBaeTCst CambiM NPOCTbIM CNOCOGOM. 3Ty
NONWTWKY CNedyeT paccMaTpUBaTL Kak CTaHAAPTHYIO NONNTHKY 06CNyMBaHUS, KOTOPas
pacnpocTpaHAETCs Ha NPO/YKTbI, KOTOPble NPOAAKTCS TONbKO UHTEPHET-MarasnHamm unu
ABTOPU30BaHHbIMV AUCTPUOLIOTOPaMU. MoxanyiicTa, CBSXUTECH C HAMU NO afpecy
support-ru@ubtrobot.com c kBuTaHLyielt 0 3aKase UK APyrM JOKa3aTENLCTBOM NOKYNKM 15

NOATBEPXAEHUA.

MpumeyaHus:

« Ha pacxogHble MaTepuansl, NOCTaBASEMbIE C U3JeNNeM, FapaHTUS He PacnpoCTPaHAETCS.

30-AHeBHas rapaHTUs BO3BpaTa AeHer no n060i npuymnHe: .
ﬂpOﬂyKTb\ O6eCI’IeHI/IBa}OT NOJIHbIV BO3BpPAT CPEACTB B Te4eHne 30 AHen C fAaTbl AOCTaBKM TOBapa

N0 yKa3aHHOMY afpecy OCTABKM.

« Bo3Bpatlaembiit NPOAYKT LOMKEH UMETb OPUTMHANBHYIO YNaKOBKY ¥ BKNIOYaTb BCE aKCeccyapsl.
« 10 NPeTeH3sM NO rapaHTWK, He CBA3aHHbIM C Ka4yecTBOM, PacXofibl MO JOCTaBKe HeceT

nokynatenb.

+ BO3BpaT MOXET 6bITb OTKIIOHEH, C/IN NPOAYKT HE COOTBETCTBYET BbllLeyKa3aHHbIM TPEGOBAHMSIM.
Ecnu 30-AHEBHbIN Nepriod BO3BPpaTa NpeBbIlieH, Bbl HE MOXEeTe 3anpoCcuTh BO3BPAT CPeAcTB. Ecau
OH He nprobpeTeH Yepes VIHTepHET, 06paTUTeCh K aBTOPM30BAHHbIM AYCTPUOBIOTOPAM.

rapaHTMﬁHble npeTeH3uu no Bonpocam, CBA3aHHbIM C Ka4eCTBOM:
« Bce gedekTbl, CBA3aHHbIE C Ka4eCTBOM TOBAPOB, NPO/jAaBaEMbIX HaNpAMYIo Yepes .
MHTEPHET-MarasvHbl 11 aBTOPM30BaHHbIX pecennepos AIRROBO, NOKpbIBAOTCA pacluvpeHHo

rea:)ammem, HauvHas C AaTbl MOKYMKN.
« OrpaHuye

HHas rapaHTusa AIRROBO AeiicTByeT TONbKO B CTPaHe NOKymnKu.
« FapaHTua AIRROBO gononHseT npasa, NpefyCMOTPeHHbIe MECTHbIM 3aKOHO4ATeIbCTBOM O
3almuTe NpaB noTpebuTeneil, i MoXeT BapbMPOBaThCS B 3aBUCKMQCTH OT CTPaHbI.
« [apaHTU1A Ha BCe 3aMeHbl 1e/iCTBYET B TeYeHMe TOro e rapaHTUIMHOro Neproaa, YTo v Ha

OPUTMHANBHYIO HENCTPABHYIO eTab.

e« apaHTun HefercTBMUTEeIbHbI NOC/e MOAHOMO BO3MELLEHUS.

Mpouecc:

« [loKkynaTenb OMKEH NPeAoCTaBUTb JOCTAaTOYHbIE AOKa3aTeNbCTBa NOKYMKU.
« AIRROBO pgomkHa 3aJ0KyMeHT1POBATb, HTO MPOUCXOAMT, KOrAa NOKyNaTenu yCTpaHsioT

HeNoJafKy B MPOAYKTE.

« TpebytoTCst CepniiHbIN HOMep 1eDEKTHOTO M3AENNS U BI3yabHOE [JOKA3aTeNbCTBO AedexTa.
* MOXeT BO3HNKHYTb HEO6XO/:U/1MOCTb BEPHYTb TOBap 414 NpoBepKM KavyecTBa.

MokynaTenb onnaymBaeT JOCTaBKY B CNefyIOLUX Cyyasnx:
«+ Bo3BpaT NpoayKLym no AK00K NpudrHe, KpOMe JoKa3aHHOro aedexTa. .
« [TpeTeH3MM MO rapaHTUM Ha TOBapbI, BbIBE3EHHbIE 3@ MPeesbl CTPaHbl NepBOHaYanbHoOM

NOKYMKN.

. BOBBEaT TOBAPOB, 3aBNEHHbIX KaK AePEeKTHbIE, HO CEPTUMULIMPOBAHHbIX OTAENOM KayecTBa
O KaK HOPMasnbHO MYHKLMOHMPYOLLYe. .
« 3aTpaTbl, CBA3aHHble C HECAHKLMOHMPOBAHHbIM BO3BPATOM (HErapaHTHiiHbI BO3BpPaT).

AIRRO

He noKpbiBaeTCs rapaHTueit:

+ [IpOAYKTbI 6€3 JOCTaTOUHBIX AOKA3aTENbCTB MOKYMKN.

+ [loTepSAHHbIE 1N YKPAJEHHbIE MPOAYKTHI.

+ ToBapbl C UCTEKLWIIM rapaHTUHBIM CDOKOM. .

+ [Tpobnembl, He CBA3aHHbIE C Ka4eCTBOM (HerapaHTWiiHbIi BO3BpaT).

+ TOBapbl, OTPEMOHTUPOBAHHbIE CTOPOHHMMM OpraHn3aLyaMu.

« NoBpex/aeHve n3aenns B pesynbTare HeNnpaBuIbHOro UCNOb30BaHNA (BKKOYas, MOMUMO
npoYero, nageHus, 3kcTpemanbHble TeMnepaTtypbl, NonagaHue BoAb! i HeNpaBuabHYO

aKcnayaTaumio).

« [TOKYNKW Y HEaBTOPK30BAHHbIX PECenepos.

lMpu BO3BpaTe TOBAPOB C NpeAonaadeHHol goctaBkoii AIRROBO 6epeT Ha cebsi 0TBETCTBEHHOCTb
3a ywepb nav NoTepto, NOHECEHHbIE B MyTH.

lph BO3BpaTe TOBApPOB W3-3a NpobaeM C KayeCTBOM Nokynatens 6epeT Ha cebst OTBETCTBEHHOCTb
3a|¥ugg6 1AW NOTepIo, MOHECEHHbIe NPU TPAHCNOPTUPOBKE. .

AIRROBO He Bo3MeLaeT yliep6, NpUYNHEHHBIU NPU TPAHCNIOPTUPOBKE, MO FrapaHTUNHBIM
NpeTeH3UAM, He CBA3aHHbIM C Ka4eCTBOM.



